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Informacion importante para el usuario

Antes de instalar, configurar, poner en funcionamiento o realizar el mantenimiento de este producto, lea este documento y
los documentos enumerados en la seccién de recursos adicionales acerca de la instalacion, configuracién y operacion de este
equipo. Los usuarios deben familiarizarse con las instrucciones de instalacién y cableado y con los requisitos de todos los
cédigos, leyes y estandares vigentes.

Actividades como la instalacién, ajustes, puesta en servicio, uso, ensamblaje, desensamblaje y mantenimiento deberén ser
realizadas por personal debidamente capacitado de conformidad con el c6digo de préctica aplicable.

Si este equipo se utiliza de una forma diferente a la indicada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo
puede verse afectada.

En ningun caso Rockwell Automation, Inc. serd responsable ni asumird ninguna obligacién por danos indirectos o
consecuentes resultantes del uso o de la aplicacién de estos equipos.

Los ejemplos y diagramas de este manual se incluyen nicamente con fines ilustrativos. Debido a las numerosas variables y
requisitos asociados con cada instalacion en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir ninguna
responsabilidad ni obligacién por el uso basado en los ejemplos y los diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacién de patente respecto al uso de la informacién, los circuitos, los
equipos o el software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccidn total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién por escrito de
Rockwell Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en todas las circunstancias en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacidn sobre practicas o circunstancias que pueden ocasionar una explosion en un ambiente
peligroso y que pueden provocar lesiones personales, la muerte, dafios materiales o pérdidas econémicas.

ATENCION: Identifica informacidn sobre practicas o circunstancias que pueden provocar lesiones personales, muertes, dafios
materiales o pérdidas econdmicas. Estas notas de atencion le ayudan a identificar un peligro, evitarlo y reconocer las posibles
consecuencias.

IMPORTANTE Identifica informacién esencial para la correcta aplicacién y comprensién del funcionamiento del producto.

También puede haber etiquetas sobre el equipo o a los lados del mismo, que proporcionan informacién sobre precauciones
especificas.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o un
motor) para advertir sobre la posible presencia de un voltaje peligroso.

PELIGRO DE QUEMADURA: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o
motor) para advertir sobre superficies que podrian estar a temperaturas peligrosas.

>

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: También puede haber etiquetas sobre el equipo o dentro del mismo, por ejemplo, un centro
de control de motores, para alertar sobre la posibilidad de que se produzca un arco eléctrico. Un arco eléctrico ocasionara
lesiones graves o la muerte. Use un equipo de proteccion personal (PPE) adecuado. Siga TODOS los requisitos normativos en
torno a las practicas de trabajo seguras y al equipo de proteccion personal (PPE).

Allen-Bradley, ArmorPOINT, CompactLogix, ControlLogix, DriveLogix, FactoryTalk, FLEX, Logix5000, PanclBuilder, PanelView, PLC-5, POINT 1/O, PowerFlex, RSLinx, RSLogix, RSNetWorx, RSView, SLC,

SoftLogix, Studio 5000, Studio 5000 Automation Engineering & Design Environment, Studio 5000 Logix Designer y Rockwell Automation son marcas comerciales de Rockwell Automation, Inc.

Las marcas comerciales que no pertenecen a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas empresas.



Resumen de cambios

Este manual contiene informacién nueva y actualizada.

Tema Pagina

Se simplificd la lista de nimeros de catdlogo Front Cover
Se actualizd la seccién Comunicacién con el Socket Object mediante una instruccion MSG, para 61

referirse a la publicacién EtherNet/IP Socket Interface Application Technique, ENET-AT002.

Bajo combinaciones de controladores Logix5000™, se actualizé la Tabla 19, Elegir un modulo de 86

comunicacién con una entrada de controlador 1769 CompactLogix™ 5370, y se afiadi 1756-EWEB a
las entradas ControlLogix® y 1768 CompactLogix.
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Resumen de cambios

Notas:
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Prefacio

Entorno Studio 5000

En este manual se describe cdmo usar los médulos de comunicacion EtherNet/IP
con el controlador Logix5000 y c6émo comunicarlos con varios dispositivos a
través de la red Ethernet.

Utilice este manual si programa aplicaciones que usan redes EtherNet/IP con
estos controladores Logix5000:

o Controlador CompactLogix
¢ Controlador ControlLogix

o Controlador SoftLogix™

Aseguirese de comprender estos conceptos y herramientas:
o Uso de la conexién en red
¢ Entorno Studio 5000°
o Software RSLinx® Classic
o Software RSNetWorx™ para EtherNet/IP

Studio 5000 Automation Engineering & Design Environment™ combina

los elementos de ingenieria y disefio en un entorno comun. El primer elemento
en el entorno Studio 5000 es la aplicacion Logix Designer. La aplicacién

Studio 5000 Logix Designer® es el nuevo nombre de marca asignado al software
RSLogix™ 5000 y continuard siendo el producto para programar los controlado-
res Logix5000 para soluciones de control discreto, control de procesos, control
de lotes, control de movimiento, control de seguridad y soluciones basadas en
variadores.

Rockwell Software

Studio 5000

Rockwell
@ Alien-Bradiey - Rockwell Sotware  IAUITOMation

‘Copyright © 2014 Rockwell Automation Technologies, Inc.
All Rights Reserved. This program is protected by U.S. and International copyright laws.

El entorno Studio 5000 constituye los cimientos para las futuras herramientas y
capacidades de disefio de ingenieria de Rockwell Automation”. Este entorno es el
lugar adecuado para que los ingenieros de disefio desarrollen todos los elementos
de sus sistemas de control.
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Prefacio

Recursos adicionales

Estos documentos contienen informacién adicional relativa a productos

relacionados de Rockwell Automation.

Recurso

Descripcion

Instrucciones de instalacion de mddulos de comunicacion
EtherNet/IP, publicacion ENET-IN002

Proporciona informacion sobre cdmo realizar estas tareas con los médulos de comunicacién EtherNet/IP en un
sistema de control Logix5000:

+ Instalar el médulo
« (Configurar la instalacion inicial de la aplicacién
+ Resolver anomalias de la aplicacion relacionadas con el uso del médulo de comunicacion EtherNet/IP

EtherNet/IP Media Planning and Installation Manual

Este manual esté disponible mediante Open DeviceNet Vendor
Association (ODVA) en: http://www.odva.org

Proporciona detalles sobre cdmo instalar, configurar y mantener las redes lineales y de anillo a nivel del
dispositivo (DLR) mediante dispositivos EtherNet/IP de Rockwell Automation equipados con tecnologia con
switch integrado.

EtherNet/IP Secure Communication Module User Manual,
publicacién ENET-UM003

Proporciona informacién sobre cémo configurar la autenticacion, el cifrado y los cortafuegos (firewalls), las
arquitecturas tipicas y el diagndstico para los médulos equipados con funcionalidad de comunicacién sequra.

Ethernet Design Considerations Reference Manual,
publicacion ENET-RM002

Proporciona informacién detallada sobre como usar los médulos de comunicacion EtherNet/IP con los
controladores Logix5000 y cémo comunicarse con otros dispositivos en la red EtherNet/IP.

EtherNet/IP Socket Interface Application Technique,
publicacion ENET-AT002

Describe la interface de socket que puede usar a fin de programar instrucciones MSG para la comunicacion, a
través de un mddulo EtherNet/IP, entre un controlador Logix5000 y dispositivos Ethernet no compatibles con el
protocolo de aplicacion EtherNet/IP, tales como escaneres de cdigo de barras, lectores de RFID u otros
dispositivos Ethernet estandar.

Guia de aplicacién Tecnologia con switch integrado EtherNet/IP,
publicacion ENET-AP005

Proporciona detalles sobre cémo instalar, configurar y mantener las redes lineales y de anillo a nivel del
dispositivo (DLR) mediante dispositivos EtherNet/IP de Rockwell Automation equipados con tecnologia con
switch integrado.

Troubleshoot EtherNet/IP Networks,
publicacion ENET-AT003

Proporciona informacion detallada sobre como asignar direcciones IP a las redes EtherNet/IP y los dispositivos y
cdmo resolver problemas.

Puede ver o descargar las publicaciones en

http://www.rockwellautomation.com/literature/. Para solicitar copias impresas

de la documentacion técnica, comuniquese con el distribuidor de Allen-Bradley o
representante de ventas de Rockwell Automation correspondiente a su localidad.
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Capitulo 1

Modulos de comunicacion
EtherNet/IP en un sistema
de control

Descripcion general de EtherNet/IP

Las redes EtherNet/IP son redes de comunicacion que ofrecen una suite
completa de mensajes y servicios para muchas aplicaciones de automatizacion.

Estos son ejemplos de aplicaciones que usan redes EtherNet/IP:
o Control en tiempo real
¢ Sincronizacién de hora

¢ Movimiento
Este estdndar de red abierta utiliza productos de comunicacién Ethernet estindar
para brindar compatibilidad con las funciones de mensajerfa de E/S en tiempo
real, intercambio de informacién y mensajeria general.
Las redes EtherNet/IP también son compatibles con CIP Safety para permitir la

transmision simultdnea de datos de seguridad y de control estindar, asi como
informacion de diagndstico a través de una red comun.

Dependiendo del tipo, los médulos de comunicacién EtherNet/IP de
Rockwell Automation proporcionan algunas de estas funciones:

o Admiten mensajerfa, tags producidos/consumidos y E/S distribuidas
¢ Encapsulan mensajes dentro del protocolo TCP/UDP/IP estindar

o Comparten una capa de aplicacién comun con los protocolos de redes
ControlNet y DeviceNet

o Seinterconectan mediante conectores RJ45 de cables de par trenzado
categoria 5 sin blindaje

o Conectores de fibra
o Admiten operacién half-duplex/full-duplex de 10 Mbps o 100 Mbps

e No requieren programacion de la red ni tablas de encaminamiento

Publicacién de Rockwell Automation ENET-UMOOTN-ES-P — Julio 2015 1



Capitulo1  Descripcién general de EtherNet/IP

Este grafico muestra cémo los médulos de comunicacion EtherNet/IP de
Rockwell Automation encajan en un sistema de control.

Figura 1 - Mddulos de comunicacion EtherNet/IP en un sistema de control
Controlador CompactLogix L2 E/s f’i§t[ih“id?s

1768-L4x
1768-ENBT

P o ]

Controlador
CompactLogix L3

Topologia lineal

1794 -AENT
Controlador M/OdU|OS de E/S 1794
CompactLogix L1 Vo !
Variador 17,343AENT -
PowerElex Mddulosde E/5 1734
i i e g
Estacion de tajo
| 1783-ETAP A
-| Estacion de trabajo Q 1783-ETAP
‘ 1783-ETAP
. . . 1783-ETAP Terminal PanelView
Topologia de anillo a nivel Variador PowerFlex®
de dispositivos = ,
Para obtener mds informacion O — o
sobre el uso de los médulos de — a:i
comunicacién EtherNet/IP y las e
tomas en una red DLR, consulte o

Configurar un médulo de
comunicacion EtherNet/IP para

que funcione en unared en la == 4147 L fii i
pégina 17. = H
= 1734-AENTR 1738-AENTR
1756-EN2TR Médulos de E/S 1734 Mddulos de E/S 1738 ,
Médulos de /S 1756 Médulos de E/S 1769

En este ejemplo, estas acciones pueden realizarse a través de la red EtherNet/IP:
o Los controladores producen y consumen tags.

e Los controladores inician instrucciones MSG que envian y reciben datos o
configuran dispositivos.

o Las estaciones de trabajo cargan o descargan proyectos a los controladores
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Capitulo 2

Configure una estacion de trabajo para que
funcione en una red EtherNet/IP

En este capitulo se describe cémo configurar una estacion de trabajo para que
funcione en una red EtherNet/IP.

Debe configurar un driver de comunicacién EtherNet en el software RSLinx para
la estacién de trabajo.

La estacion de trabajo necesita que el driver realice estas tareas:

o Cargary descargar la informacion de proyecto del entorno 5000 en los
controladores a través de una red EtherNet/IP.

o Configurar los pardémetros de red EtherNet/IP para dispositivos mediante
el software RSNetWorx para EtherNet/IP.

o Recolectar datos del controlador para las interfaces electrénicas de
. . . ™
operador, por ejemplo, terminales PanelView  Plus, y el software de

visualizacion, por ejemplo, el software FactoryTalk ® View.

Puede seleccionar cualquiera de estos drivers Ethernet:
e AB ETHIP
« AB ETH

Antes de anadir un nuevo driver, confirme que existen estas condiciones:
o Laestacion de trabajo estd conectada correctamente a la red EtherNet/IP

o Ladireccion IP y otros pardmetros de red estdn configurados
correctamente para la estacion de trabajo

Publicacién de Rockwell Automation ENET-UMOOTN-ES-P — Julio 2015 13



Capitulo2  Configure una estacién de trabajo para que funcione en una red EtherNet/IP

cOnfigure el driver de Para configurar el driver EtherNet/IP, siga estos pasos.
comunicacion Ethernet
en el software RSLinx

1. En el ment Communications, seleccione Configure Drivers.

e e |
= & S

Configure Client Applications. .,
Configure CIP Options...
Configure Gateway...

Driver Diagnostics, .,
CIP Diagnostics. ..
Gakeway Diagnostics.. .

Aparece el cuadro de didlogo Configure Drivers.

2. En el ment desplegable Available Driver Types, seleccione EtherNet/IP
Driver o Ethernet devices y haga clic en Add New.

Configure Drivers

 Available Driver Types:

Cloze
EtherNet/IP Driver | Add New.. | G
T784-UZDHF for DH+ devices Help |

RS5-232 DF1 devices
[ Ethernet devices

Ethert etd|P Diiver

1784-PKTA[D)/PCME for DH+/DH-485 devices
DF1 Palling Master Driver

_ Status

Configure.
1784-PCL for CantralNet devices E:::::g 2
1784-PCICIS) for ContralN et devices Rt
1747-PIC / AIC+ Driver R 9 Startup...
DF1 Slave Driver ilAT:]

DH4E5 LIC devices Start
irtual Backplane [SoftLogixb8=x, USE)

DeviceNet Drivers (1784-PCD/PCIDS 1770-KFD.SDNPT drivers)
PLC-5 [DH+] Emulator driver Stop
SLC 500 [DH485) Emulator driver
SmartGuard USE Driver

. AMIvE Delete
Femote Devices via Ling G ateway

ddid]

Aparece el cuadro de didlogo Add New RSLinx Driver.
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Configure una estacion de trabajo para que funcione en una red EtherNet/IP  Capitulo 2

3. Escriba un nombre para el nuevo driver y haga clic en OK.

Add New RSLinx Classic Driver

Choose a name for the new driver. K
[15 characters masimuim]

Cancel

\_Ili

J2B_ETHIP-1

Aparece el cuadro de didlogo Configure driver.

4. Haga clic en Browse Local Subnet.

SUGERENCIA  Paraver dispositivos en una subred diferente o VLAN desde la estacion de

trabajo que ejecuta el software RSLinx, haga clic en Browse Remote Subnet.

5. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo.

Configure driver: AB_ETHIP-1 2%l

Etherhet/IP Sattings |

% Browse Local Subnet " Browse Remate Subnet

Description | IP Address
i fault

heck Paint Yirtual Metwork Adapter Far SecureClient - Teefer? Miniport 1091162130
IntellR]*%iFi Link 5100 AGH - Teefer2 Miniport 100.0.7

Ok I Cancel Aol Help

Este nuevo driver estd disponible.

Configure Drivers

Awailable Driver Types: ol
oze
|Ethemet/IP Diiver =l Add Mew...

Configured Drivers:

escription
AB_ETHIP-1 A-B Ethemet RUNNING

Running
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Capitulo2  Configure una estacién de trabajo para que funcione en una red EtherNet/IP

Notas:
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Capitulo 3

Determinar los
parametros de red

Configurar un moédulo de comunicacion
EtherNet/IP para que funcione en unared

En este capitulo se describe cémo configurar un médulo de comunicacion
EtherNet/IP para que funcione en una red EtherNet/IP.

Tema Pégina
Determinar los pardmetros de red 17
Establecer ladireccion IP de la red en un médulo 18
Deteccién de direcciones IP duplicadas 27
Intercambio de direccién IP 28
Direccionamiento DNS 29
Usar los mddulos de comunicacion EtherNet/IP en una aplicacién de controlador Logix5000 | 30

Para operar una red EtherNet/IP, debe definir estos pardmetros.

Parametro de red EtherNet/IP

Descripcion

Direccion IP

La direccion IP identifica el médulo de forma Unica. La direccion IP se expresa como xxx.xxx.xxx.xxx, donde cada grupo
xxx es un ndmero comprendido entre 000 y 254.

Hay algunos valores reservados que no pueden utilizarse como primer octeto en la direccion: Estos nimeros son
ejemplos de valores que no se pueden usar:

o 00T.X00.XXX. XXX
o 127 XXXXXX.XXX

o 223 2 255 XXX.XXX.XXX

Los valores reservados especificos que no pueden utilizarse varian segun las condiciones de cada aplicacién. Los valores
anteriores son solo ejemplos de valores reservados.

Mascara de subred

El direccionamiento de subred es una extension del esquema de direccion IP que permite a un sitio usar un solo ID de
red para varias redes fisicas. El encaminamiento fuera del sitio prosigue mediante la divisién de la direccion IP en una
identificacién de red y una identificacion de anfitrion a través de la clase. Dentro de un sitio, la mdscara de subred se
utiliza para subdividir la direccién IP en una parte de identificacion de red personalizada y una parte de identificacion
de anfitrion. Este campo se define de forma predeterminada como 0.0.0.0.

Si se cambia la mascara de subred de un médulo ya configurado, debe desconectar y volver a conectar la alimentacién
eléctrica al mddulo para que el cambio surta efecto.

Gateway

Un gateway conecta redes fisicas individuales en un sistema de redes. Si un nodo tiene que comunicarse con otro nodo
en otra red, un gateway transfiere los datos entre las dos redes. Este campo se define de forma predeterminada como
0.0.0.0.
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Si usa direccionamiento DNS o hace referencia al médulo mediante el nombre de
anfitrién en las instrucciones MSG, defina estos pardmetros.

Tabla 1 — Parametros de red EtherNet/IP para direccionamiento DNS

Parametro de red EtherNet/IP

Descripcion

Nombre de anfitrién

El nombre de anfitridn es parte de una direccion de texto que identifica al anfitrion de un médulo. La direccion de texto completo de un
mddulo es nombre_anfitridn.nombre_dominio.

Nombre de dominio

El nombre de dominio es parte de una direccion de texto que identifica el dominio en el cual reside el mddulo. La direccién de texto
completo de un modulo es nombre_anfitrién.nombre_dominio. El nombre de dominio tiene un limite de 48 caracteres.

Si especifica un servidor DNS, debe escribir un nombre de dominio. Ademas, si envia correo electrénico desde el mddulo, algunos
servidores de retransmision de correo requieren un nombre de dominio durante el handshake inicial de la sesion SMTP.

Direccidn de servidor DNS primario

Direccion de servidor DNS secundario

Este parametro identifica a cualquier servidor DNS usado en la red. Usted debe tener un servidor DNS configurado si especificé un
nombre de dominio 0 un nombre de anfitrion en la configuracién del médulo. El servidor DNS convierte el nombre de dominio o el
nombre de anfitrion en una direccion IP que puede ser usada por la red.

Para obtener mds informacion sobre el direccionamiento DNS, consulte la Pdgina 29.

Comuniquese con el administrador de la red Ethernet para determinar si necesita
espccificar estos parémetros.

Establecer ladireccion IP Dependiendo del médulo de comunicacion EtherNet/IP, puede usar algunas o

de la red en un modulo

18

todas estas herramientas para establecer la direccién de protocolo de Internet (IP)

de lared:

o Interruptores giratorios — Los interruptores son componentes fisicos del
modulo. Recuerde lo siguiente a medida que lea este capitulo:

- Algunos mddulos de comunicacién EtherNet/IP utilizan interruptores
de regulacion manual que funcionan de manera similar a los interrup-
tores giratorios. En este capitulo se utiliza el término interruptores gira-
torios para describir ambos tipos de interruptores.

- Algunos médulos de comunicacién EtherNet/IP no tienen interrup-
tores giratorios. Si su mdédulo no tiene interruptores, salte la seccion
Establecer la direccién de red con los interruptores giratorios en la
pagina 19 y vaya a la seccién Establecer la direccién IP de la red con el
servidor BOOTP/DHCP en la pdgina 20.

- Las tomas 1783-ETAPx EtherNet/IP utilizan microinterruptores para
establecer la direccién IP de la red. Para obtener mas informacidn sobre
coémo usar los microinterruptores, consulte las publicaciones
correspondientes a dichos productos.

o Servidor de protocolo de inicio (BOOTP)/protocolo de configuracién
dindmica de host (DHCP)

o Software RSLinx Classic
¢ Entorno Studio 5000

El médulo utiliza estas herramientas secuencialmente para establecer
la direccién IP.
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Los médulos de comunicacién EtherNet/IP se envian con esta configuracién:
¢ BOOTP/DHCP habilitado
o Interruptores giratorios establecidos en 999 — cuando corresponda

Si necesita restablecer los ajustes del médulo a los pardmetros predeterminados
establecidos en la fébrica durante la operaciéon normal del médulo, Restablecer la

direccién IP del mddulo al valor predeterminado en la fébrica en la pagina 27.

Las herramientas se usan en esta secuencia para establecer la direccion IP de la

red:

1. Establecer la direccién de red con los interruptores giratorios

2. Establecer la direccion IP de la red con el servidor BOOTP/DHCP

3. Establecer la direccién IP de red con el software RSLinx o con el entorno

Studio 5000

Establecer la direccion de red con los interruptores giratorios

Este grafico muestra los interruptores giratorios en un médulo de comunicacién
1756 EtherNet/IP. La ubicacion de los interruptores depende del médulo.

23 13 13
~ b4 ~ td
= | [l @ -

£y >
oL ToL 8L

90,

-
o
o

Al momento del encendido, el médulo lee los interruptores giratorios para
determinar si la tltima porcidn de la direccién IP estd establecida en un nimero
valido. El rango de ntimeros validos es 001...254.

Si los ajustes estan en un numero vélido, las condiciones resultantes son:

o Direccién IP = 192.168.1.xxx (donde xxx representa los ajustes del
interruptor)

e Maiscara de subred = 255.255.255.0

e Direccién de gateway = 0.0.0.0

SUGERENCIA  Algunos médulos proporcionan ahora una direccién de gateway de
192.168.1.1 cuando la direccién de red se establece con interruptores
giratorios. Consulte la documentacion del producto para determinar la
direccién de gateway correcta que el médulo utiliza.

o Elmddulo no tiene un nombre de anfitrién asignado ni usa ningtin sistema
de nombres de dominio

Recomendamos que establezca los interruptores giratorios en un nimero valido
antes de instalar el médulo.
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Si existe alguna de estas condiciones, el mddulo intenta usar el servidor BOOTP/
DHCP para establecer la direccién IP:

e Los interruptores giratorios no estdn establecidos en un numero valido

o Elmédulo no tiene interruptores giratorios

Para obtener mas informacién sobre cémo usar el servidor BOOTP/DHCP para
establecer la direccion IP, consulte la pagina 20.

Establecer la direccion IP de la red con el servidor BOOTP/DHCP

El servidor BOOTP/DHCP es un servidor independiente que puede usar para
establecer una direccién IP. Cuando se usa, el servidor BOOTP/DHCP
establece una direccién IP y otros pardmetros del protocolo TCP (‘Transport
Control Protocol).

Puede usar el servidor BOOTP/DHCP para establecer la direccién IP del
modulo, si existe una de estas condiciones al momento del encendido:

o Los interruptores giratorios del médulo no estén establecidos en un

numero y el médulo estd habilitado para BOOTP/DHCP.

o Elmédulo no tiene interruptores giratorios y est habilitado para

BOOTP/DHCP.
Obtenga acceso al servidor BOOTP/DHCP desde una de estas ubicaciones:
e Programs > Rockwell Software > BOOTP-DHCP Server

Si no ha instalado el servidor, puede descargarlo ¢ instalarlo desde el sitio
web http://www.ab.com/networks/ethernet/bootp.html.

o Directorio Tools del CD de instalacién del entorno Studio 5000

IMPORTANTE  Antes de iniciar el servidor BOOTP/DHCP, asegtirese de tener la
direccién de hardware (MAC) del mddulo. La direccion de hardware
estd en una etiqueta adhesiva en el lateral del médulo de
comunicacion y utiliza una direccién en un formato similar al siguiente:

00-00-BC-14-55-35

Para establecer la direccién IP del médulo con un servidor BOOTP/DHCP, siga
estos pasos.

1. Inicie el software BOOTP/DHCP.

2. En el mend Tools, seleccione Network Settings.

¥ BOOTP/DHCP Server 2.3

File | Tools Help

EP  Metwork Settings
Reguest History
—  Relation List 4

[T
352:23 DHCP  00:26
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3. En Subnet Mask, escriba la mascara de subred de la red.

Network Settings. El

Subnet Mask: | 265 .

Primary DMS:

o .0 .0 .0

|
SecondaryDNS:| o .0 .0 .0
Domain Narne: |

Cancel

Los campos de direccion Gateway, Primary DNS, Secondary DNS 'y
Domain Name son opcionales.

4. Haga clicen OK.

Aparece el panel Request History con las direcciones de hardware de todos
los médulos que estdn emitiendo peticiones BOOTP.

5. Seleccione el médulo apropiado.

¥4 BOOTP/DHCP Server, 2.3
File Tools Help

Request Histary
Clear Higtory Add to Relation List

[hr:min:sec) Type Ethernet Address [MAL]
BOOTR O G

6. Haga clic en Add to Relation List.

3 BOOTP/DHCP Server 2.3
File Tools Help

Request Histor
Clear Histary Add to Relation LisM

Ly

[hr:mir:zec) Type Ethemet &ddress [MAC

ER=N=N L] (= T Pt a it T T i e W] A

Aparece el cuadro de didlogo New Entry.
7. Escriba los datos de IP Address, Hostname y Description para el médulo.

Ethermet Address (MACE  |00:00:BC:2E:69:F6

IP Address: 10 . 88 . 95 . 10

Hostname:
Description:

Ok Cancel

8. Haga clicen OK.

9. Para asignar permanentemente esta configuracion al médulo, espere a que
el médulo aparezca en el panel Relation List y selecciénelo.
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10. Haga clic en Disable BOOTP/DHCP.

Relation List
Mew ‘ Delste | Enable BOOTP | e DHEP‘ Disable BOOTP/DHCF
L2,

00:00:BC:

Ethernet Addrass [MAC) | Type | IP Address | Hasthame | D
:B3:FE EOOTF 10.88.95.

Cuando se desconecta y se vuelve a conectar la alimentacién eléctrica, el
mddulo usa la configuracién asignada y no emite una peticion BOOTP.

IMPORTANTE  Sino hace clicen Disable BOOTP/DHCP, al desconectar y volver
a conectar la alimentacion eléctrica, el controlador anfitrion borra
la configuracién IP actual y comienza nuevamente a enviar
peticiones BOOTP.

Usar el software DHCP

El software del protocolo de configuracién dindmica del anfitrién (DHCP)
asigna automaticamente direcciones IP a estaciones clientes al registrarlas en una
red TCP/IP. DHCP esté basado en BOOTP y mantiene cierta compatibilidad
con versiones anteriores. La principal diferencia consiste en que BOOTP permite
una configuracién manual (estdtica) mientras que DHCP permite la asignacién
estatica y dindmica de direcciones de red y configuraciones a los médulos
recientemente conectados.

Tenga cuidado al usar el software DHCP para configurar un médulo. Un cliente
BOOTP, como los médulos de comunicacién EtherNet/IP, puede iniciarse desde
un servidor DHCP solo si este estd escrito especificamente para manejar también
consultas BOOTP. Esto es especifico del paquete de software DHCP utilizado.
Consulte con el administrador del sistema para determinar silos paquetes DHCP
son compatibles con los comandos BOOTP y la asignacién manual de IP.

ATENCION: Al médulo de comunicacién EtherNet/IP se le debe asignar una
direccion de red fija. La direccion IP de este médulo no debe proporcionarse
dindmicamente.

No observar esta precaucion puede causar un movimiento imprevisto de la
méquina o la pérdida de control del proceso.
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Establecer la direccion IP de red con el software RSLinx o con el
entorno Studio 5000

En esta tabla se describe cuando establecer la direccién IP de red con el software
RSLinx o con el entorno Studio 5000.

Condiciones Software que usar Pagina

+ No hay un servidor BOOTP disponible. Software RSLinx 24
« Elmddulo de comunicacién EtherNet/IP esta conectado a otra red
NetLinx.

El proyecto Studio 5000 Logix Designer esta en linea con un controlador que | Entorno Studio 5000 26
se comunica con el médulo de comunicacién EtherNet/IP o a través del
mismo.

Considere estos factores cuando determine cémo establecer la direccién IP de la

red:
e Aislamiento de la red de la planta/empresa o integracién a la misma

o Tamano de lared — En redes grandes y redes aisladas, puede que sea mas
conveniente y seguro usar un servidor BOOTP/DHCP en vez del entorno

Studio S000 o el software RSLinx. El servidor BOOTP/DHCP también

limita la posibilidad de asignar direcciones IP duplicadas.

e DPoliticas y procedimientos de la empresa respecto a la instalacién y al
mantenimiento de la red de la planta

o Nivel de participacién del personal de IT en la instalacion y el
mantenimiento de la red de la planta

e Tipo de capacitacién ofrecida a los ingenieros de control y al personal de
mantenimiento

Si utiliza el servidor BOOTP o DHCP de Rockwell Automation en una subred
con un vinculo ascendente donde existe un servidor DHCP de empresa, un
modulo podria obtener una direccién del servidor de la empresa incluso antes de
que la utilidad de Rockwell Automation pueda ver el médulo. Quiza se tenga que
desconectar del vinculo ascendente para establecer la direccion y configurar el
modulo a fin de retener su direccién estética antes de volver a conectarse

al vinculo ascendente. Esto no representa un problema si tiene nombres de nodos

configurados en el médulo y deja DHCP habilitado.
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Y

Establecer la direccion IP de la red con el software RSLinx

Para usar el software RSLinx con el fin de establecer la direccién IP del médulo
de comunicacién, siga estos pasos.

1. En el mentt Communications, seleccione RSWho.

Aparece el cuadro de didlogo RSWho.
2. Desplécese a la red Ethernet.

3. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo EtherNet/IP y
seleccione Module Configuration.

"Q\ RS5Linx Classic Gateway - [RS¥ho - 1]
=5 Fle Edit View Communications Station DDEJOPC  Security Windo

2| &| s8] Bliz] v
¥ Autobrowse ‘ Refiesh I IE—E Mot Browsing

E-E workstation, USMAY IWASKOL .
g Linx Gateways, Ethernet
Backplane

Remaove

Criver Diagnostics
Configure Driver
Upload EDS file from device

Security...

Cevice Praoperties
Module Statistics
Module ation

Aparece el cuadro de didlogo Module Configuration.

4. Haga clic en la ficha Port Configuration.

AB_ETHIP-1%,192.168.1.217 1756-EN2TR/A Configuration x|

General  Port Configuration AdvancedpmlCunf\gulalwunl Netwurkl

Network Configuration Type
’V * Stalig " Dynamic |

7 [Uze DHCP to abtain netwark configuratior
1% [Use BOOTP to obtain network configuration;

IP Address: I 182 . 188 . 1 217
Metwork M ask: I 285 . 285 . 288 0
Gateway Address: I 1} o 1] o
PFrimary Name I 0 il il il
Server = 3

Secondary Mame I 1 il il il
Server

Domain Mame: |

Hast Name: I

Status: Metwork Interface Configured

ak. I Cancel | Lpply | Help |

5. En Network Configuration Type, haga clic en Static para asignar
permanentemente esta configuracion al puerto.

IMPORTANTE  Sihace clic en Dynamic, al desconectar y volver a conectar la
alimentacion eléctrica, el controlador borrard la configuracion IP
actual y continuard enviando peticiones BOOTP.
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6. Escriba esta informacion en los campos apropiados:

En el campo IP Address, escriba la direccion IP.

En el campo Network Mask, escriba la direccion de mascara de red.

En el campo Gateway Address, escriba la direccidon de gateway.

En el campo Primary Name Server, escriba el nombre del servidor

primario.

En el campo Secondary Name Server, escriba el nombre del servidor

secundario.

En el campo Domain Name, escriba el nombre de dominio.

En el campo Host Name, escriba el nombre de anfitrién.

7. Configure los ajustes de puerto.

Para

Entonces

Usar los ajustes predeterminados Deje activada la casilla de verificacion Auto-negotiate port speed and
para velocidad de puerto y diplex | duplex.

Esta configuracion determina el ajuste real de velocidad y ddplex.

Configurar manualmente los ajustes | Siga estos pasos.

de velocidad de puerto y diplex

1. Desmarque la casilla de verificacién Auto-negotiate port speed and
duplex.

2. Enel ment desplegable Current Port Speed, seleccione una
velocidad de puerto.

3. Enel mend desplegable Current Duplex, seleccione el valor de
duplex apropiado, es decir, Half Duplex o Full Duplex.

IMPORTANTE

Considere lo siguiente al configurar los ajustes de puerto del modulo:

Los ajustes de velocidad y duplex para los puertos conectados
mediante un cable Ethernet deben coincidir; de lo contrario, la
comunicacién puede resultar afectada.

Si el mddulo esta conectado a un switch no administrado, deje la
opcion Auto-negotiate port speed and duplex seleccionada; de lo
contrario, la comunicacion puede resultar afectada.

Si fuerza la velocidad de puerto y ddplex de un dispositivo y éste
esta conectado a un switch administrado, el puerto
correspondiente del switch administrado debe forzarse a los
mismos ajustes para evitar errores de comunicacion.

Si conecta un dispositivo configurado manualmente a un
dispositivo de autonegociacion (desigualdad de la configuracion
duplex), pueden producirse innumerables errores de transmision.

8. Haga clicen OK.
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Establecer la direccion IP de la red con el entorno Studio 5000

Para usar el entorno Studio S000 con el fin de establecer la direccién IP del
moédulo de comunicacién, siga estos pasos.

1. En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en el
modulo EtherNet/IP y seleccione Properties.

=-E3 If0 Canfiguration
EHE9 1756 Backplane, 1756-410
= [0] 1756-CHBR/D CHBR_madule
- gl ControlNst
8

" Mew Module...
fl [4] 17568160 T %

8 [5] 1756-Lez Eth @ O G
Copy Ctr+C
B Pate Chrl+y

Delete Del

Cross Reference  Ctr+E

Properties & Alt+Enter

Print 3

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

2. Haga clic en la ficha Port Configuration.

Module Properties: Local:1 (1756-EN2TR 2.1) _(Oo] %]

General | Conneclion | Module Info Intemet Protocol | Part Configuation | Network | ASNetwon |

Internet Protocol (IF) Settings
IP sellings can be manuall canfigured or can be automalically conligured
i the nelworl supports this capabiiy

' Manualy configure IP setlings
" Dbtain IP settings automatically using BODTP
1 Obtain IP settings automaticaly using DHCP

€ Psetings set by switches o the module:

IP Settings Configurati
Physical Module |P Address: | 192 1688 . 1 27 | Subnet Mask: 266 256 266 0 0

Gateway Address 0. 0.0 1

Diornain Name: Primary DNS Server
Address: 0 0 i i

HostN [ memewons
o Server Addiess e
Behesh communicstion Set -
Status: Rurring oK | Concel | Apply | Help

3. En el campo IP Address, escriba la direccion IP.

4. En los otros campos, escriba los otros pardmetros de red si son necesarios.

IMPORTANTE Los campos que aparecen varian de un mddulo EtherNet/IP a otro.

N

. Haga clic en Set.

6. Haga clicen OK.
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Restablecer la direccion IP del médulo al valor predeterminado
en lafabrica

Puede restablecer la direccion IP del médulo a su valor predeterminado
en la fibrica mediante los métodos siguientes:

o Siel médulo tiene interruptores giratorios, establezca los interruptores
en 888, y desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica.

e Siel médulo no tiene interruptores giratorios, use una instruccién MSG
para restablecer la direccién IP.

Deteccion de direcciones IP Algunos médulos de comunicacién EtherNet/IP son compatibles con la
duplicadas deteccion de direccion IP duplicada. El médulo verifica que su direcciéon IP no

P sea igual a la direccién IP de otro dispositivo de la red cuando se realiza cualquiera
de estas tareas:

e Elmdédulo se conecta a una red EtherNet/IP.
o Ladireccidn IP del médulo cambia.

Sila direccion IP del médulo es igual a la de otro dispositivo en la red, el puerto
EtherNet/IP del mddulo pasa al modo de conflicto. En el modo de conflicto
existen estas condiciones:

« Elindicador OK parpadea en color rojo.
o Elindicador de estado de la red (NET) est4 de color rojo fijo.

e Enalgunos médulos de comunicacion EtherNet/IP, la pantalla de estado
del médulo indica el conflicto.

La pantalla muestra lo siguiente:
OK <direccién_IP_de_este_mddulo> Duplicate IP
<direcciéon_ MAC_del_nodo_detectado_con_direccion_duplicada>

Por ejemplo: OK 10.88.60.196 Duplicate IP — 00:00:BC:02:34:B4

¢ Enalgunos médulos de comunicacion EtherNet/IP, la pagina web de
diagndstico del médulo muestra informacién acerca de la deteccién de
direccién IP duplicada.

Para obtener més informacién sobre qué médulos de comunicacion
EtherNet/IP son compatibles con la visualizacién de direccién IP
duplicada en su pgina web de diagnésticos, consulte la Nota técnica
titulada Logix modules Duplicate IP address detection enhancement,
#118216, en la Knowledgebase de asistencia técnica disponible en

http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase/.
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Resolucion de direccion IP duplicada

Cuando dos médulos de comunicacién EtherNet/IP en una red tienen
direcciones IP en conflicto, la resolucién depende de las condiciones en las que se
detectd la duplicacion. En esta tabla se describe cémo resolver los casos de
direcciones IP duplicadas.

Condiciones de deteccion de direccion IP duplicada

Proceso de resolucion

» Ambos mddulos son compatibles con la deteccion de
direccion IP duplicada

« Elseqgundo médulo se anade a la red después de que el
primer mddulo esté operando en la red

1. Elmddulo que comienza la operacién utiliza primero la direccion IP y contintia operando sin interrupcion.
2. Elmédulo que comienza la operacién detecta en segundo lugar la duplicacién y entra en modo de conflicto.

Para asignar una nueva direccién IP al mddulo y salir del modo de conflicto,
consulte Establecer ladireccién IP de la red en un mddulo en la pagina 18.

+ Ambos mddulos son compatibles con la deteccion de
direccion IP duplicada

+ Ambos médulos se activaron aproximadamente al mismo
tiempo

Ambos dispositivos EtherNet/IP entran en modo de conflicto.
Para resolver el conflicto, siga estos pasos:

a. Asigne una nueva direccion IP a uno de los médulos usando los métodos descritos en la seccion
Establecer ladireccion IP de la red en un mddulo en la pdgina 18.
b. Desconecte y vuelva a conectar la alimentacién eléctrica al otro médulo.

Un mddulo acepta la deteccién de direccién IP duplicada y el
segundo médulo no

1. Independientemente de qué médulo obtuvo primero la direccién IP, el sequndo médulo, es decir, el médulo que
no acepta la deteccion de direccidn IP, utiliza la direccion IP y contintia operando sin interrupcion.

2. Elmédulo que acepta la deteccién de direccién IP duplicada detecta la duplicacién y entra en modo de
conflicto.

Para asignar una nueva direccion IP al médulo y salir del modo de conflicto,
consulte Establecer ladireccion IP de la red en un mddulo en la pagina 18.

Intercambio de direccion IP

Los dispositivos que experimentan condiciones de direccién IP duplicada se
comportan de manera diferente en funcién de que las conexiones se hayan
establecido en cualquiera de los médulos y de que ambos médulos acepten la
deteccion de direccion IP duplicada.

Algunos médulos de comunicacién EtherNet/IP son compatibles con el
intercambio de direccién IP. Esta funcionalidad se usa en sistemas de redundancia
con caracteristicas mejoradas ControlLogix. Durante la conmutacién de un
sistema, los médulos de comunicacion EtherNet/IP homdlogos intercambian sus
direcciones IP.

Para obtener mas informacidn acerca del intercambio de direccién IP, consulte el
manual del usuario Sistema de redundancia con caracteristicas mejoradas

ControlLogix, publicacién 1756-UM535.
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Direccionamiento DNS Para calificar mejor una direccién de un médulo, use direccionamiento DNS a
fin de especificar el nombre de anfitrién del médulo, lo cual también incluye
especificar un nombre de dominio y servidores DNS. El direccionamiento DNS
permite establecer estructuras de red similares y secuencias de direcciones IP
bajo diferentes dominios.

El direccionamiento DNS solo es necesario si se hace referencia al médulo por el
nombre de anfitrién, como en el caso de las descripciones de rutas de acceso en
instrucciones MSG.

Para usar el direccionamiento DN, siga estos pasos.
1. Asigne un nombre de anfitrién al médulo.

Un administrador de red puede asignar un nombre de anfitrién.
Para que un nombre de anfitrién sea valido, debe cumplir con la normativa

IEC-1131-3.
2. Configure los pardémetros del médulo.

3. Ademis de la direccion IP, méscara de subred y direccién de gateway,
configure un nombre de anfitrién para el médulo, un nombre de dominio
y las direcciones de los servidores DNS primario y secundario.

En el servidor DNS, el nombre de anfitrién debe coincidir con la direcciéon
IP del médulo.

IMPORTANTE Asegurese de que el bit de habilitacion DNS esté establecido.

Si configura el mddulo mediante el software RSLinx version 2.41,
el bit de habilitacion se pone en cero y el direccionamiento

DNS no funcionard. Si configura el médulo mediante la ficha Port
Configuration en el entorno Studio 5000, el bit de habilitacion se
pone en uno y de esta forma funcionara el direccionamiento DNS.
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Usar los modulos de
comunicacion EtherNet/IP
en una aplicacion de
controlador Logix5000
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4. En el entorno Studio 5000, anada el médulo al arbol
de configuracién de E/S.

Consulte Anadir un médulo de E/S en la pagina 37.

IMPORTANTE Si un médulo descendente reside en el mismo dominio que su
mddulo ascendente, simplemente escriba el nombre de anfitrion.
Si el dominio del médulo descendente es diferente al de sumddulo
ascendente, escriba el nombre del anfitrion y el nombre del
dominio (anfitrién.dominio).

IMPORTANTE También puede utilizar direccionamiento DNS en un
perfil de médulo en el arbol del controlador de E/S 0 en una
ruta de mensaje. Si el nombre de dominio del médulo de
destino es diferente al del médulo de origen, use un nombre
de DNS totalmente calificado (nombreanfitrién.nombredominio).
Por ejemplo, para enviar un mensaje desde
ENBT1.ubicacion1.empresaA a ENTB1.ubicacién2.empresaA,
los nombres de anfitrion son iguales pero los dominios son
diferentes. Si no se especifica un nombre de DNS totalmente
calificado, el médulo afade el nombre de dominio
predeterminado al nombre de anfitrion especificado.

Después de instalar un médulo de comunicacion EtherNet/IP y establecer
su direccién IP, anada el médulo al Controller Organizer en un proyecto del
entorno Studio 5000. Esta adicién establece el control de E/S.

Debe descargar ese proyecto al controlador anfitrién antes de comenzar la
operacion. Cuando el controlador comienza la operacién, establece una conexién
con el médulo de comunicacién EtherNet/IP. La configuraciéon del médulo
determina su comportamiento.

Para obtener mds informacién sobre como conectar una estacién de trabajo y

configurarla para su uso en una red EtherNet/IP, consulte Configure una estacién
de trabajo para que funcione en una red EtherNet/IP en la pagina 13.

Para obtener mas informacién sobre el control de E/S, consulte Controlar las E/S

en la pégina 35.
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Codificacion electronica

La codificacién electrénica reduce la posibilidad de utilizar el dispositivo
equivocado en un sistema de control. Compara el dispositivo definido en el
proyecto con el dispositivo instalado. Si falla la codificacion, se genera un fallo.
Los atributos que se comparan son los siguientes.

Atributo Descripcion

Proveedor Fabricante del dispositivo.

Tipo de dispositivo | Tipo general del producto, por ejemplo, médulo de E/S digitales.

(6digo de producto | Tipo especifico de producto. El cddigo de producto se corresponde con un nimero de catalogo.

Revisién mayor

Ndmero que representa las capacidades funcionales de un dispositivo.

Revision menor

Ntmero que representa cambios de comportamiento en el dispositivo.

Estn disponibles las siguientes opciones de codificacién electrénica.

Opcion de
codificacion

Descripcion

Compatible Module

Permite que el dispositivo instalado acepte la clave del dispositivo que se define en el proyecto
cuando el dispositivo instalado puede emular el dispositivo definido. Con Compatible Module,
normalmente se puede reemplazar un dispositivo por otro que tenga las siguientes
caracteristicas:
« El'mismo ndmero de catélogo
«Revision mayor igual o superior
« Revisin menor como se indica a continuacién:

— Silarevisién mayor es la misma, la revision menor debe ser la misma o superior.

— Silarevision mayor es superior, la revision menor puede ser cualquier ndmero.

Disable Keying

Indica que los atributos de codificacion no se tienen en cuenta al intentar la comunicacién con
un dispositivo. Con la opcidn Disable Keying, puede producirse comunicacién con un dispositivo
diferente al tipo especificado en el proyecto.

ATENCION: Sea sumamente prudente al utilizar Disabled Keying; si se usa de forma incorrecta,
esta opcion puede ocasionar lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas
econémicas.

Recomendamos encarecidamente que no use la opcién Disable Keying.

Si utiliza Disabled Keying, serd plenamente responsable de comprender si el dispositivo que se
va a utilizar puede satisfacer los requisitos funcionales de la aplicacion.

Exact Match

Indica que todos los atributos de codificacién deben coincidir para establecer la comunicacion.
Sialgun atributo no coincide exactamente, no se produce la comunicacién con el dispositivo.

Examine cuidadosamente las implicaciones de cada opcidn de codificacion antes

de elegir una.

IMPORTANTE

Si se cambian en linea los parametros de codificacion electrdnica, se interrumpen
las conexiones con el dispositivo y todos los dispositivos que se conectan a través del
dispositivo. Es posible que también se interrumpan las conexiones desde otros
controladores.

Si se interrumpe una conexion de E/S con un dispositivo, es posible que se pierdan
datos.

Informacion detallada

Para obtener informacién mas detallada sobre la codificacidn electrénica,
consulte Electronic Keying in Logix5000 Control Systems Application
Technique, publicaciéon LOGIX-AT001.
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i i Una red de anillo a nivel de dispositivos (DLR) es una red de tipo anillo tolerante
ed dae anilio a nive o llod 1 IP el dP
. oy aun solo fallo disefada para la interconexion de ispositivos de automatizacion
de dlSpOSlthOS sin necesidad de switches adicionales. La topologia de anillo ofrece las siguientes
ventajas:

o Redundancia de medios fisicos
o Ripida deteccidn de fallos de la red y reconfiguracion
o Adaptabilidad de red tolerante a un solo fallo

o Facil implementacién sin requisitos de hardware adicional

IMPORTANTE  En esta seccion se resume una red DLR. Para obtener informacién sobre cémo
planificar, configurar y monitorear redes DLR, consulte la guia de aplicacién
Tecnologia con switch integrado EtherNet/IP, publicacion ENET-AP005.

Una sola red DLR puede admitir hasta 50 nodos. Una red DLR
admite conexiones de cobre (mdximo 100 m), conexiones de fibra 6ptica
(mdximo 2 km), o una mezcla de ambas.

Figura 2 — Ejemplo de topologia de anillo a nivel de dispositivos

1783-ETAP 1756-EN2TR

1783—ETAPf
E

o |.'1: ]I

1734-AENTR 1738-AENTR

1756-EN2TR Médulosde E/5 1734 Modulos de E/S 1738 11\/l766d91;ﬁ)?\:iTeRE 1760
Mddulos de E/S 1756

Verifique las especificaciones de su dispositivo para determinar si es compatible
con lared DLR y si puede actuar como supervisor.
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Una red DLR consta de los siguientes nodos.

Nodo Descripcion
Nodo supervisor Una red DLR requiere que por lo menos un nodo se configure como supervisor del anillo.
Importante: Tal y como vienen de fébrica, los dispositivos con capacidad de supervisor tienen la funcion de supervisor
inhabilitada, por lo que estdn listos para participar ya sea en una topologia de red lineal/en estrella, o bien como nodo de
anillo en una red DLR existente.
En una red DLR, debe configurar por lo menos uno de los dispositivos con capacidad de supervisor para que sea el
supervisor del anillo antes de conectar fisicamente el anillo. De lo contrario, la red DLR no funciona.
El supervisor del anillo proporciona las siguientes funciones principales:
+ Administra el tréfico en la red DLR
+ Recolecta informacion de diagndstico de la red
Le recomendamos que realice lo siguiente:
» Configure por lo menos un supervisor de respaldo.
« Configure el supervisor de anillo activo deseado con un valor de precedencia numéricamente mas alto que los
supervisores de respaldo.
» Haga el sequimiento de los valores de precedencia de los supervisores de la red DLR de todos los nodos con capacidad
de supervisor habilitada.
Nodo de anillo Un nodo de anillo es cualquier nodo que opera en la red para procesar los datos que se transmiten mediante la red o para

pasar los datos al siguiente nodo de la red. Cuando se produce un fallo en la red DLR, los nodos de anillo se reconfiguran
por si solos y vuelven a aprender la topologia de la red. Ademads, los nodos de anillo pueden notificar ubicaciones de fallo
al supervisor de anillo activo.
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Notas:
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Capitulo 4

Controlar las E/S

En este capitulo se describe cdmo un controlador controla las E/S distribuidas a
través de una red EtherNet/IP. Un médulo de comunicacién EtherNet/IP
conecta el controlador a la red.

Tema Pagina

Configurar el hardware 35

Seleccionar un adaptador remoto 44

Establecer el intervalo solicitado entre paquetes (RPI) 45

Obtener acceso a las E/S distribuidas 46
cOnfigurar el hardware En este ejemplo, el controlador Logix5000 utiliza un médulo de comunicacién

EtherNet/IP para conectarse a la red EtherNet/IP. Las E/S distribuidas (remotas)
utilizan un adaptador EtherNet/IP para conexion a la red EtherNet/IP.

Figura 3 — E/S distribuidas a través de una red EtherNet/IP

Chasis remoto con
adaptador EtherNet/IP y
mddulos de E/S

Chasis local con
controlador Logix5000

Switch EtherNet/IP

Estacion de trabajo

Publicacién de Rockwell Automation ENET-UMOOTN-ES-P — Julio 2015 35



Capitulo 4

Controlar las E/S

Anadir E/S distribuidas

36

Un controlador Logix5000 establece conexiones directas o de rack optimizado
para comunicarse con los médulos de E/S. Los mddulos de E/S digitales aceptan
cualquier tipo de conexién, pero los médulos de E/S analégicas solo aceptan
conexiones directas.

Debe completar estas tareas para que su controlador pueda comunicarse con los
moédulos de E/S distribuidas a través de una red EtherNet/IP:

o Establezca las direcciones IP para cada médulo de comunicacion

EtherNet/IP.
o Conecte todo el cableado.

« Configure un driver de comunicacién (tal como el AB-ETHIP-1) para la
estacion de trabajo de programacion.

Para comunicarse con los médulos de E/S distribuidas, afada los siguientes
componentes a la carpeta I/O Configuration del controlador:

e Moddulo de comunicacién EtherNet/IP local
e Adaptador remoto

o Moddulos de E/S en el mismo chasis que el adaptador remoto

Dentro de la carpeta, organice los médulos en forma jerarquizada
(4rbol/bifurcacién, primario/secundario).

En este gréfico se muestra un sistema que usa un médulo 1756-EN2TR
como médulo de comunicacion local, un adaptador 1794-AENT y médulos

FLEX™1/O distribuidos.

Médulo de

Controlador comunicacion local

Lo

Adaptador remoto y médulos de E/S

Dispositivo
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A fin de realizar la configuracién de E/S para una red de E/S distribuidas tipica,
siga estos pasos.

1. Anada el médulo de comunicacién local, es decir, el puente.
2. Anada el adaptador remoto para el riel DIN o chasis de E/S distribuidas.
3. Anadael médulo de E/S.

En este gréfico se muestra la configuracién de E/S del controlador consumidor
después de agregar los médulos de E/S distribuidas.

=425 1/ Configuration
- 1756 Backplane, 1756-410
f0 [0] 1756-LES My_Project
= ﬂ [1] 1756-EMZT A Local_Comm_fModule
-2 Ethernet
Bl 1756-ENZT/A Local_Comm_Module
= &3 1794-AENT/E Remote_Adapter
- & FlexBus
&9 [0] 17941616004 I_O_Module

IMPORTANTE Las E/S se controlan en la misma subred y no pueden procesarse mediante
un encaminador.

Anadir un modulo de E/S

Para afadir el médulo a la carpeta I/O Configuration, siga estos pasos.

1. En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en el
modulo de comunicacién remoto y seleccione New Module.

£1-£5 [fO Configuration
B89 1756 Backplane, 1756-44
88 [0] 1756-L75 Distributed 10
BE- ﬂ [1] 1756-EMN2TR Local_ENET_module

& Ethernet
f 1756-EM2TR Local_EMNET_module
an Py [§ mew Module...m“
& Cut Chrl+x
Copy Ctrl+C
B Pate Ctrl+y
Delete Del

Cross Reference  Ctri+E

Properties Alt+Enter

Print 3

Aparece el cuadro de didlogo Select Module.
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2. Seleccione el médulo que desea anadir y haga clic en OK.

Ml Select Module x|
b odule |Dsscnpliuﬂ ‘Vendur |
= Digital =

- 1794-TA16f A 16 Point 120% AC Input Allen-Bradle:

- 1794-1A8 8 8 Point 120% AC Input Allen-Bradle
1794-18811A 8 Point 120% AC Isolated Input Allen-Bradle

C, SinkfSource ri-Bracle

] I die

- 1704- 1816074 16 Point 24% DC Diagnostic Input, Sink Allen-Bradle:

- 1794-IB16¥0E. .. 16 Input/16 Qutput 24V DC, SinkfProtected Sour... Allen-Bradle:

- 1794-IB32f A 32 Point 24% DC Input, Sink Allen-Bradle:
1794-188/4 2 Point 24 DC Input, Sink Allen-Bradle:
1794-1885/ A & Point 24% DC Sensor Tnput Alen-Brade:

- 1704-IC1R/A 16 Point 48\ DC Input, Sink Allen-Bradie:

- 1794-1G16/4 16 Point 5 DC TTL Input #llen-Brade ™|

4] | i
LI Add Favorite
By Category By Yendor | Favarites |

(1.9 I Cancel I Help I

Dependiendo del médulo de E/S, puede aparecer el cuadro de didlogo
Select Major Revision. Si aparece el cuadro de didlogo, seleccione la
revision mayor del médulo y haga clic en OK.

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

New Module x|

Type: 1794-IB16/4 16 Paint 24 DC |nput, Sink
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Fiemote EMET_module
Mame: || Slot: IEl ill
Description: I ;I
=1
Comm Farmat; IHack Optimization LI
Revizian: |1_ |1 _I:: Electranic Keying: | Corpatible K.eving ;I

¥ Open Module Properties (n] 4 I Cancel | Help

3. En el campo Name, escriba el nombre del médulo de E/S.

4. En el campo Slot, escriba el nimero de ranura en el cual residira

el médulo de E/S.

5. En el ment desplegable Comm Format, seleccione un formato de
comunicacion.

Para obtener més informacién sobre la seleccién de los formatos de
comunicacion, consulte Establecer el intervalo solicitado entre paquetes
(RPI) en la pdgina 45.

6. Haga clic en OK para ver el resto del cuadro de didlogo Module Properties.
7. Configure el médulo segin sea necesario.

Use el botén Help para ver informacién de configuracion especifica del
moédulo.

8. Haga clic en Finish.
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Seleccionar un formato
de comunicacion

Al configurar un médulo de E/S, debe seleccionar un formato de comunicacion.
El tipo de formato de comunicacién determina la estructura de datos de los tags
del mddulo. Muchos médulos de E/S aceptan diferentes formatos. Cada formato
utiliza una estructura de datos diferente.

El formato de comunicacidn determina estos pardmetros:
o Conexién directa o de rack optimizado

o DPropiedad

Tabla 2 - Formatos de comunicacion

Tipodemddulo | Tipo de conexion deseada Formato de comunicacién requerido
deE/S
Digital Una conexién de rack optimizado Rack Optimization
Para usar funciones especiales del modulo, tales | Full Diagnostics
como diagndsticos, sellos de hora o fusibles CSTTimest d
electrénicos Imestampe
Digital Una conexién directa Scheduled Data
Input Data
Output Data
Analégico Una conexién directa Float Data
(Ips mddulos analdgicos solo aceptan conexion Integer Data
directa)
(ST Timestamped

Consulte la ayuda en linea del entorno Studio 5000 para conocer los formatos de
comunicacion especificos de cada médulo de E/S.

Seleccion de una conexion directa o de rack optimizado

El controlador Logix5000 utiliza conexiones para transmitir datos de E/S. Estas
conexiones pueden ser conexiones directas o conexiones de rack optimizado. Los
tipos de conexién disponibles dependen del médulo.

Término Definicion

Conexién directa | Una conexidn directa es un vinculo de transferencia de datos en tiempo real entre el controlador y
un médulo de E/S. El controlador mantiene y monitorea la conexién con el mddulo de E/S.

Cualquier interrupcion en la conexion, tal como el fallo de un médulo o la extraccion de un médulo
con la alimentacion eléctrica conectada, establece bits de fallo en el drea de datos asociada con el

médulo.
Mew Module

Type: 1756-1B16 16 Paint 100-31. 2% DT Input
Wendaor: Allen-Bradley
Farent: Lacal
Una conexion directa es e |
cualquier conexion que ame:
no utiliza el formato de .
o Dezcription:
comunicacion de ‘
optimizacion de racks.
o Forrme- |Input Data
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Término Definicion

Conexién derack | Para los mddulos de E/S digitales, puede seleccionar la comunicacion de rack optimizado. Una
optimizado conexidn de rack optimizado consolida el uso de conexiones entre el controlador y todos los

madulos de E/S digitales en el chasis (o riel DIN). En lugar de tener conexiones individuales
directas para cada médulo de E/S, se usa una sola conexin para todo el chasis (o riel DIN).

Mew Module

1786-IB16 16 Paoint 100-31.2% DC Input
Allen-Bradley
asdf

—Eomm o | Rack Dptimization

Type:
Yendor:
Parent;
MHame:
Description: ‘
Conexidn de rack
optimizado

IMPORTANTE Si utiliza médulos de comunicacion 1756 EtherNet/IP diferentes en un

chasis remoto, tal como un médulo 1756-ENBT y un médulo 1756-EN2T, no
use un formato de comunicacién de rack optimizado para el chasis remoto.

Si debe usar un formato de comunicacion de rack optimizado con un chasis

remoto 1756, instale los mddulos 1756-ENBT y 1756-EN2T en un chasis

remoto separado.
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Conexiones directas para mddulos de E/S

En este ejemplo, se supone que cada médulo de E/S distribuidas estd configurado
para una conexién directa al controlador.

Controlador con médulo de
comunicacion EtherNet/IP

Red EtherNet/IP

5

-
e

®

Adaptadores EtherNet/IP
con médulos de E/S

u

Dos mddulos de E/S digitales Tres mddulos de E/S analdgicas Cuatro modulos

de E/S digitales

Tabla 3 — Ejemplo — Conexiones del sistema

Conexiones del sistema Cantidad
Del controlador al médulo de comunicacién EtherNet/IP local 0
Del controlador al adaptador EtherNet/IP
Conexién directa para mddulos de E/S digitales 6
Conexién directa para mddulos de E/S analdgicas 3
Total de conexiones usadas | 9

Si tiene muchos médulos, quizés no sea factible realizar conexiones directas a
cada médulo porque podria llegar a usar el nimero méximo de conexiones y
paquetes por segundo aceptados por el médulo.

Consulte Conexiones de rack optimizado para médulos de E/S en la pigina 42
para racionalizar el uso de las conexiones y el trafico en la red.
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)

Adaptadores EtherNet/IP
con modulos de E/S

Conexiones de rack optimizado para médulos de E/S

En este ejemplo, se supone que cada médulo de E/S digitales estd configurado
para una conexién de rack optimizado al controlador. Los médulos analégicos
deben configurarse para conexiones directas.

Controlador con médulo de
comunicacion EtherNet/IP

Red EtherNet/IP

Switch

LI

o

®

=
Dos mddulos de E/S digitales Tres mddulos de E/S analdgicas Cuatro médulos
de E/S digitales
Ejemplo — Conexiones del sistema
Conexiones del sistema Cantidad
Del controlador al mddulo de comunicacién EtherNet/IP local 0
Del controlador al adaptador EtherNet/IP con mddulos digitales 2
(conexidn de rack optimizado a cada adaptador)
Del controlador al adaptador EtherNet/IP con mddulos analégicos 3
(conexidn directa para cada médulo de E/S analégico)
Total de conexiones usadas | 5

La conexién de rack optimizado racionaliza las conexiones, pero puede restringir
la disponibilidad de informacién de estado y de diagndstico proveniente de los

modulos de E/S.

Para optimizar la cantidad de conexiones disponibles, use una conexion de rack
optimizado entre cualquier E/S digital que lo permita y el adaptador remoto que
conecta las E/S distribuidas con el controlador mediante el médulo de
comunicacion.
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Propiedad

En un sistema Logix5000, los médulos transmiten los datos mediante
multidifusion. Por lo tanto, varios médulos pueden recibir simultdneamente los
mismos datos desde un solo médulo. Al seleccionar un formato de comunicacion,
decida si establecerd una relacion de controlador propietario o de solo recepcion

con el médulo.

Tipo de propiedad

Descripcion

Controlador propietario

El controlador que crea la configuracién primaria y la conexién de comunicacién con un médulo. El controlador propietario escribe datos de
configuracion y puede establecer una conexién con el mddulo.

MNew Module

1756-IB16 16 Point 10W-31.2% DL Inpu
Allen-Bradley
Local

Type:
Wendor:
Parent:
M amme:
D escription; ‘
Una conexidn de propietario es cualquier
conexién que no incluye solo recepcién como
formato de comunicacién.

- EammFormatie- Input Data

Conexion de solo recepcion

Una conexidn de E/S en la que otro controlador posee/suministra los datos de configuracion para el mddulo de E/S. Un controlador que usa una
conexidn de solo recepcién monitorea inicamente el mddulo. No escribe datos de configuracion y solo puede mantener una conexién con el
mddulo de E/S cuando el controlador propietario controla activamente el mddulo de E/S.

MNew Module

Type:
Wendor;
Parent:

M amne:

Conexion de solo recepcién

1756-B16 16 Faint 10W-31.2% DC Input
Allen-Bradley
Local

Dezcription: ‘

—— & FommFomrmae | Ligten Only - Input Data

Tabla 4 — Seleccion de un tipo de médulo propietario

Tipo de médulo

Mddulo de entrada

comunicacion con el otro controlador

Otro controlador Condiciones deseadas Use este tipo de conexion
No es propietario del médulo - Propietario
Es propietario del médulo Mantener la comunicacién con el médulo si pierde la Propietario

Utiliza la misma configuracion que el otro
controlador propietario.

Detener la comunicacién con el médulo si pierde la
comunicacién con el otro controlador

De solo recepcion

Méddulo de salida No es propietario del médulo

Propietario

Es propietario del mddulo

|
|

De solo recepcién
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Tabla 5 — Mddulos de entrada y salida — Diferencias respecto a propiedad

Control

Relacion de
propiedad

Descripcion

Mddulos de entrada

Propietario

Un controlador configura un médulo de entrada y establece una conexion como propietario. Este controlador de configuracion es el
primer controlador que establece una conexidn de propietario.

Una vez que se ha configurado un mddulo de entrada y es propiedad de un controlador, otros controladores pueden establecer
conexiones de propietario con dicho médulo. Esto permite que propietarios adicionales continden recibiendo datos de multidifusion
si el controlador propietario original interrumpe su conexidn con el mdulo. Los propietarios adicionales deben tener los datos de
configuracion y el formato de comunicacién idénticos a los del controlador propietario original; de otra manera, se rechazaré el
intento de conexién.

De solo recepcion

Una vez que se ha configurado un médulo de entrada y es propiedad de un controlador, otros controladores pueden establecer una
conexidn de solo recepcion a dicho mdulo. Estos controladores pueden recibir datos de multidifusion mientras que otro controlador
sea propietario del médulo. Si todos los controladores propietarios interrumpen sus conexiones con el médulo de entrada, todos los
controladores con conexiones de solo recepcién dejan de recibir datos de multidifusion.

Mddulos de salida

Propietario

Un controlador configura un médulo de entrada y establece una conexién como propietario. Un médulo de salida solo puede tener
una conexion de propietario. Si otro controlador intenta establecer una conexién de propietario, el intento de conexion se rechazard.

De solo recepcién

Una vez que se ha configurado un médulo de salida y que es propiedad de un controlador, otros controladores deben establecer
conexiones de solo recepcion con dicho mddulo. Estos controladores pueden recibir datos de multidifusién mientras que otro
controlador sea propietario del médulo. Si el controlador propietario interrumpe su conexién con el médulo de salida, los
controladores con conexiones de solo recepcion dejan de recibir datos de multidifusién.

Seleccionar un adaptador remoto

El tipo de mddulos de E/S distribuidas al cual se necesita acceder determina qué
adaptador usar.

Tabla 6 — Seleccion de adaptador remoto

Tipo de E/S distribuidas Adaptadores remotos disponibles

1756 ControlLogix /0 Mddulo de comunicacion 1756-ENBT, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT, 1756-EN2F 0 1756-EN3TR

1794 FLEX1/0 1794-AENT

1734 POINT I/0™ 1734-AENT

1769 Compact 1/0 1769-AENTR
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Establecer el intervalo Cuando configure un médulo de E/S, debe definir el intervalo solicitado entre
. e paquetes (RPI) para el médulo. Solo los médulos que producen datos requieren
solicitado entre paqUEtes un RPIL Por ejemplo, un médulo de comunicacién EtherNet/IP local no requiere
(RPI) RPI porque no produce datos para el sistema. En lugar de ello, funciona solo
como puente.

Para establecer un RPI, siga estos pasos.

1. Asegurese de que el médulo esté instalado, iniciado y conectado al
controlador mediante una conexién en serie u otra conexién de red.

2. En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en el
mddulo de comunicaciéon EtherNet/IP y seleccione Properties.

=63 1jO Corfiguration
=88 1756 Backplane, 1756-410
- [0] 1756-CNER/D CNER_module:
2 contralNet

& Etheret 0 NewModie.,
i~ f [4] 1756-1B16D C

fa (5] 17seeaern @ O
Copy ctrC

B Paste Ctiley
Delete Del

Ctrkex

Cross Reference CtrhE

Properties A Alt+Enter

Print. 3

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

B Module Properties: ENet_Scanner:0 (1756-ENBT/A 4.1)

General Connection lModuIe Info] Fort Eonfiguration] PortDiagnostics] Backplane

Bequested Packet Interval [RPI): 2D.DE|: ms  [1.0- 750.0 ms]
[ Inhibit Module

™ Maijor Fault On Contraller If Connection Fails whils in Fun Mode

Module Fault

ok | Cancel Help

3. Haga clic en la ficha Connection.
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4. En el ment Requested Packet Interval (RPI), introduzca la tasa a la cual
desea que se actualicen los datos a través de una conexidn.

Solo establezca el RPI a la tasa requerida por la aplicacién.

IMPORTANTE EI RPI determina el ndmero de paquetes por sequndo que el
mddulo produce a través de una conexion. Cada modulo puede
producir solo un nimero limitado de paquetes por segundo. Si se
excede este limite, se impedird que el modulo abra més
conexiones.

5. Haga clicen OK.

A diferencia de los médulos de comunicacién EtherNet/IP, en los controladores
Logix5000, los valores de E/S se actualizan a un intervalo establecido mediante la
carpeta de configuracién de E/S del proyecto. Los valores se actualizan de manera
asincrona con respecto a la ejecucion de la légica. En el intervalo especificado, el
controlador actualiza un valor independientemente de la ejecucion de la logica.

Obtener acceso a las E /S La informacion de E/S se presenta como estructura de multiples campos, lo que

distribuidas depende de las caracteristicas especificas del mdédulo de E/S. El nombre de la
estructura estd basado en la ubicaciéon del médulo de E/S en el sistema. Cada tag
de E/S se crea automaticamente al configurar el médulo de E/S mediante el
software de programacion.

Cada nombre de tag sigue este formato:

Location:SlotNumber: Type. MemberName.SubMemberName.Bit

Esta variable de direccion Es

Location Identifica la ubicacion de la red
LOCAL = chasis o riel DIN local
ADAPTER_NAME = identifica el puente o0 adaptador remoto

SlotNumber El nimero de ranura del médulo de E/S en su chasis

Type Tipo de datos

| =entrada
0=salida

(= configuracion
S=estado

MemberName Datos especificos del mddulo de E/S, lo cual depende del tipo de datos que el médulo pueda almacenar

Por ejemplo, Data y Fault son campos de datos posibles para un médulo de E/S. Data es el nombre comun para los valores que se envian o
reciben desde los puntos de E/S.

SubMemberName Datos especificos relacionados con un MemberName

Bit (opcional) Punto especifico en el mddulo de E/S, lo cual depende del tamafio del médulo de E/S (0.. .31 para un médulo de 32 puntos)
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EJEMPLO

—-E5] 1/0 Configuration
lane, CompactLe
M4 1769-L35E LocalENE
-4 1769-L35E Ethernet Port LocalEME
-2 Ethernet
AP 1769-135E Ethernet Port LocalENE
-9 1794-RENT/E FLEX_io_adapter e 1
—|- &= FlexBus
P [0] 1794-1A16/8 input_module < 2
9 [1] 1794-0B16/4 oukput_module < 3
9 [2] 1794-IF2X0F21{4 combo_analog  <e———— 4
- CompactBus Local
ﬂ [1] 1769-1A16A input_1
ﬂ [2] 1769-0A16/A output_1
Bl [3]1763-MODULE generic_module

Ejemplo Médulo Ejemplo de nombres del tag (creados automaticamente por el software)

1 Adaptador 1794-AENT remoto FLEX_io_adapter:!

“FLEX_io_adapter” FLEX_io_adapter:1.SlotStatusBits
FLEX_io_adapter:l.Data

FLEX_io_adapter:0
FLEX_io_adapter:0.Data

2 1794-1A16 remoto FLEX_io_adapter:0:C
“input_module” en la ranura 0 FLEX_io_adapter:0:C.Config
Conexidn de rack optimizado FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_0
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_1
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_2
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_3
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_4
FLEX_io_adapter:0:C.DelayTime_5
FLEX_io_adapter:0:l

3 1794-0B16 remoto FLEX_io_adapter:1:C
“output_module” en laranura 1 FLEX_io_adapter:1:C.SSData

Conexidn de rack optimizado FLEX_io_adapter:1:0
FLEX_io_adapter:1:0.Data

4 1794-1F2X0F2I remoto FLEX_io_adapter:2:C

“combo_analog” en la ranura 2 FLEX_io_adapter:2:C.InputFllter

Conexidn directa FLEX_io_adapter:2:C.InputConfiguration
FLEX_io_adapter:2:C.0utputConfiguration
FLEX_io_adapter:2:C.RTSInterval
FLEX_io_adapter:2:C.5SCh0OuputData
FLEX_io_adapter:2:C.SSCH10utputData

FLEX_io_adapter:2:|

Al usar optimizacién de racks para un médulo de E/S, se crean tags como alias
para los tags del médulo adaptador. Esta 16gica muestra los tags del dispositivo
como alias para el tag del médulo adaptador. En este ejemplo, el nombre del tag
del adaptador esta entre corchetes angulares.

Nombre de tag del dispositivo de E/S Nombre de tag del adaptador

L Conveyor:2:1.0

<(Conveyor:|.Data[2].0>
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Notas:
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Capitulo 5

Enclavamiento y transferencia de datos
entre controladores

En este capitulo se describe cémo intercambiar datos mediante el enclavamiento
de controladores (que producen y consumen tags) y la transferencia de mensajes
entre controladores a través de una red EtherNet/IP.

Tema Pagina
Configurar el hardware 50
Pautas de tags para datos producidos o consumidos 51
Conexiones para tags producidos y consumidos 52
Producir un tag 53
Consumir datos producidos por otro controlador 55
Pautas para las instrucciones Message (MSG) 60
Conexiones para mensajes 61
Introducir la l6gica del mensaje 62
Configurar una instruccién MSG 65
Comunicacién con los controladores PLC-5 0 SLC 69

Tabla 7 - Métodos de comunicacion

Si desea Y los datos Entonces Péagina
Enclavar operaciones | Residen en controladores Logix5000 | Produzca y consuma un tag 51
Transferir datos Necesitan entregarse Produzca y consuma un tag 51

con reqularidad al intervalo

que usted especifique

Se envian cuando ocurre una Ejecute una instruccion 60

condicion especifica en la aplicacion | de mensaje (MSG)

Publicacién de Rockwell Automation ENET-UMOOTN-ES-P — Julio 2015 49



Capitulo5  Enclavamiento y transferencia de datos entre controladores

Configurar el hardware

Chasis local con controlador
Logix5000 y mdulo de
comunicacion EtherNet/IP

50

En este ejemplo, el controlador en el chasis local produce un tag que el
controlador Logix5000 en el chasis remoto consume. El controlador local
también puede enviar una instruccién MSG al controlador remoto.

Figura 4 — Intercambio de datos y transferencia de mensajes

Chasis remoto con controlador

= Datos =LE=SE Logix5000 y médulo de
- — T comunicacion EtherNet/IP

Switch EtherNet/IP

Estacion de trabajo

Debe realizar estas tareas para que los controladores Logix5000 puedan
intercambiar tags a través de una red EtherNet/IP:

o Establezca las direcciones IP y otros pardmetros de red para cada médulo
de comunicacién EtherNet/IP.

¢ Conecte todo el cableado.

o Configure un driver de comunicacién (tal como el AB-ETHIP-1) para la
estacion de trabajo de programacion.

IMPORTANTE  Siestd compartiendo tags entre controladores ControlLogix y los
controladores solo estan compartiendo tags y no envian mensajes,
establezca el formato de comunicacién de los médulos 1756-ENBT,
1756-EN2F, 1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN2TXT, 1756-EN3TR,
1756-EN2TSCy 1756-EN2TRTXT en None.
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Pautas de tags para datos
producidos o consumidos

Para organizar adecuadamente los tags para datos producidos o consumidos
(datos intercambiados), siga estas pautas.

Tabla 8 — Pautas para la organizacion de tags

Pauta

Detalles

Cree los tags dentro del alcance del
controlador.

Solo pueden compartirse tags bajo el alcance del controlador.

Use uno de estos tipos de datos:
« DINT

« REAL

+ matriz de datos DINT o REAL
« definido por el usuario

Para intercambiar otros tipos de datos, cree un tipo de datos definido por el
usuario que contenga los datos requeridos.

+ Use el mismo tipo de datos para el tag producido y para los tags o los tags
consumidos correspondientes.

Limite el tamafio del tag
a <500 bytes.

Combine los datos que van al mismo
controlador.

Si estd transfiriendo més de 500 bytes, cree l6gica para transferir los datos en
paquetes.

Un tamafio de < 125 palabras DINT mantendrd el total dentro de los 500 bytes.
Esto ayuda a reducir el ndmero total de paquetes para las transacciones.

Si desea producir varios tags para el mismo controlador:

» Agrupe los datos en uno o mds tipos de datos definidos por el usuario. Este
método utiliza menos conexiones que las requeridas para producir cada tag
separadamente.

+ Agrupe los datos segun la similitud de sus intervalos de actualizacién. Para
conservar el ancho de banda de la red, use un RPI mayor para los datos
menos criticos.

Por ejemplo, puede crear un tag para los datos mds criticos y otro tag para los

datos menos criticos.

Terminologia

Un controlador Logix5000 puede producir (difundir) y consumir (recibir) tags

compartidos por el sistema.

Tabla 9 - Definiciones de tags

Término

Definicion

Tag producido

Tag que un controlador pone a disposicion para que otros controladores lo
utilicen. Varios controladores pueden consumir (recibir) los datos
simultaneamente. Un tag producido envia sus datos a uno o més tags
consumidos (consumidores) sin utilizar I6gica. El tag producido envia sus datos
segln el RPI del tag consumido.

Tag consumido

Tag que recibe los datos de un tag producido. El tipo de datos del tag consumido
debe coincidir con el tipo de datos (incluidas las dimensiones de matrices) del
tag producido. El intervalo RPI del tag consumido determina el periodo al que se
actualizan los datos.

Para intercambiar tags producidos o consumidos, deben estar conectados dos
controladores a la misma subred EtherNet/IP. Dos controladores no pueden
enviar mediante conexiones en puente tags producidos o consumidos a través

de dos subredes.
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Conexiones para tags
producidos y consumidos

52

Los controladores Logix pueden producir (difundir) y consumir (recibir) tags
compartidos por el sistema, los cuales son enviados y recibidos mediante el
mddulo de comunicacién EtherNet/IP. Tanto los tags producidos como los
consumidos requieren conexiones.

Tabla 10 — Conexiones requeridas para tags producidos y consumidos

Tipo de tag Conexiones requeridas

Producidos El controlador local (productor) debe tener una conexion para el tag producido y
el primer consumidor, y una conexién més por cada consumidor adicional
(pulsacién). El tag producido requiere dos conexiones.

A medida que aumenta el nimero de controladores que pueden consumir un
tag producido, también reduce el niimero de conexiones que el controlador
tiene disponibles para otras operaciones, tales como comunicacion y E/S.

Consumidos (ada tag consumido requiere una conexion para el controlador que esta
consumiendo el tag.

IMPORTANTE: Cuando configura un tag consumido, debe afiadir un médulo
remoto al proyecto de entorno Studio 5000 del controlador productor para
configurar el controlador consumidor. El Comm Format predeterminado al
afadir un médulo remoto al proyecto es Rack Optimized.

Cambie Comm Format a None al afiadir el médulo de comunicacion remoto.

Todos los médulos de comunicacién EtherNet/IP aceptan hasta 32 conexiones
de multidifusién producidas. Puesto que cada tag que pasa por el médulo

de comunicacién EtherNet/IP utiliza una sola conexidn, el nimero de conexiones
disponibles limita el nimero total de tags que pueden ser producidos o
consumidos. Si el médulo de comunicacién usa todas sus conexiones para E/S 'y
otros médulos de comunicacién, no quedarin conexiones para los tags
producidos y consumidos.

IMPORTANTE Un controlador Logix5000 utiliza sus conexiones de manera diferente, en
funcion de si esta produciendo o consumiendo un tag.

Tabla 11 — Numero de conexiones para tags producidos y consumidos

Tipo de tag Dispositivo Niimero de conexiones usadas

Tag producido Controlador Logix5000 Ndmero de consumidores + 1

N

Mddulo de comunicacion EtherNet/IP

Tag consumido Controlador Logix5000 1
Mddulo de comunicacion EtherNet/IP

Este grafico muestra un controlador Logix5000 que produce un solo tag

para que lo consuma otro controlador Logix5000. En este ejemplo, el controlador
productor utiliza 2 conexiones y todos los demds médulos/controladores

Logix utilizan solo 1 conexidn.
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Figura 5 — Controlador Logix5000 en un chasis local que produce un solo tag para un controlador
Logix5000 en un chasis remoto

Controlador local (controlador productor) — Controlador CompactLogix 1768 Controlador remoto (controlador consumidor) — Controlador ControlLogix
Conexiones usadas = 2 (1 + ntimero de consumidores) Conexiones usadas = 1

Mddulo de
comunicacion local —
1768-ENBT
Conexiones usadas = 1

Producir un tag

l

——EEeE
— Mddulo de comunicacién
=] remoto — 1756-EN2T

! Conexiones usadas = 1

En el limite, si un controlador Logix5000 produjera 125 tags, cada uno con solo
1 consumidor, el controlador usaria todas sus 250 conexiones disponibles. En este
ejemplo, los médulos EtherNet usados para comunicar los tags usarfan solo

125 conexiones. Un ejemplo de la diferencia.

Para obtener mds informacidn sobre el uso de conexiones a través de una red
EtherNet/IP, consulte Ethernet Design Considerations Reference Manual,
publicacién ENET-RM002.

Para producir un tag, configure el tag producido en el proyecto Studio 5000
Logix Designer para el controlador local (productor). No tiene que configurar los
controladores consumidores en la carpeta I/O Configuration del controlador
productor.

Configurar el tag producido

Para configurar el tag producido, siga estos pasos.

1. En el Controller Organizer del productor, haga clic con el botén derecho
del mouse en la carpeta Controller Tags y seleccione Edit Tags.

Controlle ﬁ Hew Tag... ks
&= szower-U Monitor Tags

Tasl

& MainTasl| Eell TEE [y |

Aparece el cuadro de didlogo Controller Tags.

¢ Controller Tags - My_Project(controller)

Scope: | §1 My_Project - Shawr... Show &l

| Name & | lias For Base Tag | Data Type | Style: |Des =~
|+ Riemate_comm_mod ABT76R_ENET_
| #/ Remate_comm_mod0 AB:175E ENET .
2

Solo puede producir tags bajo el alcance del controlador.
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2. Enlaventana Controller Tags, haga clic con el botén derecho del mouse en
el tag que desea producir y seleccione Edit Tag Properties.

Mame 1) | Aliaz For | Base Tag
]

Manitar "Rermate_cormm_mod:T"

|+ Remote_comm_mod:|

+ Remote_comm_mod:0

Mew Tag which aliases "Remate_comm_mod:I"

Edit "Remoke_comm_rmod:I" Properties [ Alt+Enker
Edit "aE:1756_ENET_175L0OT 10" Data Tvpe

30 ko Cross Reference For "Remote_comm_mod: 1" CtrH+E

Aparece el cuadro de didlogo Tag Properties.

Tag Properties - Remote_com_mod

General® l

Mame: |F|em0te_c:0mm_mod

Drezcription:

Alias For: |
Data Type:  [GinT [-]
Scope: 9 My_Project

Siyle: [Decimal =l

QK | Cancel | Apply | Help |

3. En el menu desplegable Type, seleccione Produced.

4. Haga clic en Connection.

Aparece el cuadro de didlogo Produced Tag Connection.
Produced Tag Connection [5__(|
Connection l

Max Consumers: =

-
I” Send Data State Change Event To Consumer(s)

[~ Allaws Unicast Consumer Connections

] | Cancel | Help |

5. En el campo Max Consumers, escriba el nimero méximo de controladores
que consumirédn (recibirdn) el tag.

6. Haga clicen OK.
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Consumir datos producidos
por otro controlador

Controlador local (controlador consumidor) —

Conexiones usadas = 1

O — -1

Para consumir un tag producido, especifique tanto el controlador productor
como el tag producido en el proyecto Studio 5000 Logix Designer para el
controlador Logix5000 (consumidor) remoto.

Aiada el controlador productor a la configuracion de E/S del
consumidor

Anada el controlador productor ala carpeta I/O Configuration del controlador
remoto. En la carpeta, organice los controladores y los médulos de comunicacion
seglin una jerarquia de drbol/bifurcacién y primario/secundario.

Figura 6 — Controlador Logix5000 en un chasis local que consume un solo tag para un controlador
Logix5000 en un chasis remoto

Controlador ControlLogix Controlador remoto (controlador productor) — Controlador CompactLogix 1768

Conexiones usadas = 2 (1 + nimero de consumidores)

Médulo de comunicacion

Mddulo de comunicacion

local — 1756-EN2T

remoto — 1768-ENBT

Conexiones usadas = 1
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Para anadir el controlador productor alas E/S del controlador consumidor, siga
estos pasos.
1. Anada el médulo de comunicacion local para el controlador consumidor.
2. Anada el médulo de comunicacién remoto para el controlador productor.
3. Anada el controlador productor.

Este grafico muestra la configuracién de E/S del controlador consumidor tras
anadir los médulos.

=3 If0 Configuration

EHE9 1756 Backplane, 1756-410
= ff9 [0] 1756-L75 Consumer_contraller

= f [1] 1756-EM2T Local_cormm_module
E-#@5 Ethernat

- f] 1756-EM2T Local_carnm_module

=X E 1768-EMBT /4 remote_comm_rmodule
=88 1768 Bus

- [0] 1768-L45

Lo [1] 1768-EMBT /4 remote_cormm_rnodule
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Para afadir un controlador productor a la carpeta I/O Configuration, siga estos
pasos.

1. En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en el
backplane remoto y seleccione New Module.

=3 10 Configuration
=88 1756 Backplane, 1756-410
Eﬂ [0] 1756-L75 Consurner_controller
E|ﬂ [1] 1756-ENZT Local_cormrm_rmodule
E-#5 Ethernet
: f 1756-EN2T Local_comm_modul
=@ 1768-ENBT/A remate_commm_r
|

[F mew Mople...

B Paste Chrl+/

Print

Aparece el cuadro de didlogo Select Module Type.

2. Haga clic en la ficha By Category y seleccione su controlador productor.

M Select Module x|
Module ‘Desc_riplion |\/endor ‘
- 17S6-ENBT 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge, Twisted-Pair... AHen—ElradIe‘;I
1756-ENET/A 1756 Ethermet Communication Interface Aller-Bradle:
- 1756-ENET/B 1756 Ethernet Communication Interface Aller-Bradle:

1756-EWEB A 1756 10/100 Mbps Ethemet Bridge wiEnhanced... Alen-Bradle:
- 1757-FFLDJA 1757 Foundation Fisldbus Linking Device Allen-Bradle
hernet Briclo =
1768-EWEDSA 768 107100 Mbps Ethernet Bridge wiEnhanced.., Alen-Bradie:
- 1768-L23E-QB1... 10/100 Mhps Ethernet Part on CompactLogixS32... Alen-Bradie:
1768-L23E-QBF ... 10/100 Mbps Ethermet Port on CompactLogixS32... Allen-Bradle:
- 1768-L32E Ethe.. 10/100 Mhps Ethernet Part on CompactLogixS33... Alen-Bradie:
1768-L35E Ethe.. 10/100 Mbps Ethermet Port on CompactLogixS33... Allen-Bradle:

- 1783-EMS04T 1783-EMS04T Ethernet Managed Switch Allen-Bradle
-~ 1783-EMS08T  1783-EMS0BT Ethernet Managed Switch allen-Brade_|
4 r
Find... Add Favorite |
By Categon I By endar I Favarites I

0K | cancel | Hep |

Z)

3. Haga clicen OK.

Dependiendo del tipo de controlador, puede que aparezca el cuadro de
didlogo Select Major Revision. Si aparece el cuadro de didlogo, seleccione
la revisién mayor del médulo y haga clic en OK.

Select Major Revision x|

Select major revigion for new 1768-L45 moduls
being created.

Major Revision: | [ET ~
ak. I Cancel | Help |

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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4. Configure el nuevo médulo.
o En el campo Name, escriba el nombre de su médulo.
o En el campo Slot, escriba el numero de la ranura.

o En el ment desplegable Electronic Keying, seleccione el nivel de
codificacién para su aplicacion.

NewModule x|

Type: 1768-L 45 CompactLogix5345 Controller
endor: Allen-Bradley

Marme: IProducer_controIIer Slat: IU _I::

Description: =
=l
Fievigion: lﬁ I‘I _I:j Electronic Keying: I vl
v Open Module Froperties oK I Cancel Help

5. Haga clicen OK.

IMPORTANTE  Elndmeroy el tipo de pardmetros de configuracién en el cuadro de
didlogo New Module varian segun el tipo de controlador.

Cree el tag consumido
Para crear el tag consumido, siga estos pasos.

1. En el proyecto del controlador consumidor en el entorno Studio 5000,

haga clic con el botén derecho del mouse en la carpeta Controller Tags y
seleccione Edit Tags.

-' Mew Tag... Chrl+w
3 Controllg g .

(3 Power-u Moritar Tags

Tasks :

% MainTasl' EditTags [ |

Aparece el cuadro de didlogo Controllers Tag.

& Controller Tags - My_Project(controller)

Scope: ﬁl My Project - Show... Show All

|Name
J +/-Remate_comm_mod: |
J + -Femote_comm_mod: 0

[ |Alias For | Base Tag | Data Type
AB:17E6_EMET_...
AB:1T56_ENET_...

Solo los tags bajo el alcance del controlador pueden consumir datos.

En laventana Controller Tags, haga clic con el botén derecho del mouse en
el tag que consumira los datos y seleccione Edit Tag Properties.

Name Y | Aliag Far | Base Tag |
|1+ Remate_comm_mod:| : I
% Femse.cemm, a0 Monitor "Remote_comm_mod: T
Mew Tag which aliases "Remate_comm_mod: I"

| Edit "Remote_comm_mod:I" Properties h Alt+Enker

Fdit "aR 1 78R FMFT A 7SI AT 10" Maka Tune
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Aparece el cuadro de didlogo Tag Properties.
3. En el menu desplegable Type, seleccione Consumed.

4. En el campo Data Type, escriba un tipo de datos que coincida con el tipo
asignado al tag producido.

5. Haga clic en Connection.

ag Properties - Test1

General* l

M arme: |Test1

Description:

Type: Conzumed Connection...

Aliaz For:

[rata Type: |D|NT

Scope: 4 PFA0_Etherlet IP

<] LLt

Shyle: |Decimal

oK | Cancel | Apply | Help |

Aparece el cuadro de didlogo Consumed Tag Connection.

6. En el ment desplegable Producer, seleccione el controlador que produce
los datos.
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7. En el campo Remote Data, escriba el nombre del tag o el nimero de
instancia de los datos producidos.

8. En el campo RPI, escriba el intervalo solicitado entre paquetes (RPI) para
la conexion.

Consumed Tag Connection f5__<|
Connection l
Podce: [ - |

Remate D ata: |

[Tag Mame or Instance Mumber]

RPI: 200 4@ ms

=
I—

Ok | Cancel | Help |

Establezca el RPI inicamente a la tasa requerida por la aplicacion.

IMPORTANTE EI RPI determina el ndmero de paquetes por sequndo que
producird el médulo en una conexién. Cada mddulo puede
producir solo un niimero limitado de paquetes por sequndo.
Si se excede este limite, se impedird que el médulo abra més
conexiones.

Para obtener informacion sobre el RPIy c6mo este afecta el intervalo entre
paquetes real (API), consulte Ethernet Design Considerations Reference
Manual, publicacién ENET-RMO001.

9. Haga clicen OK.
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Pautas para las instrucciones Siga estas pautas.

Tabla 12 - Pautas para la instruccion MSG

Message (MSG)

60

Pauta

Descripcion

Para cada instruccion MSG, cree un
tag de control.

(ada instruccion MSG necesita su propio tag de control:
+ Tipo de datos = MESSAGE
« Alcance = controlador

» Eltag no puede formar parte de una matriz ni pertenecer a un tipo de datos
definido por el usuario.

Mantenga los datos de origen y
destino bajo el alcance del
controlador.

Una instruccion MSG solo puede obtener acceso a aquellos tags que estén en la
carpeta Controller Tags.

Si'suMSG es para un mddulo que
utiliza ndmeros enteros de 16 bits,
utilice un bifer de INT en el MSG y
los DINT en todo el proyecto.

Almacene en caché los MSG
conectados que se ejecutan con mds
frecuencia.

Si sumensaje es para un modulo que utiliza ndmeros enteros de 16 bits como,
por ejemplo, un controlador PLC-5° 0 SLC™ 500, y transfiere nimeros enteros
(no nimeros reales), utilice un bufer de INT en el mensaje y DINT en todo el
proyecto.

Esto incrementard la eficiencia de su proyecto, ya que los controladores
Logix5000 son mds eficientes y utilizan menos memoria cuando operan con
enteros de 32 bits (DINT).

Almacene en caché la conexion de aquellas instrucciones MSG que se ejecuten
con mas frecuencia (hasta alcanzar el nimero maximo de instrucciones que le
permita la revision de su controlador).

Esto optimizaré el tiempo de ejecucion, ya que el controlador no tendrd una
conexidn abierta cada vez que el mensaje se ejecute.

Si desea habilitar mas de 16 MSG a
la vez, utilice alguna estrategia de
administracién.

Si habilita mds de 16 MSG a la vez, algunas instrucciones MSG pueden suftir
retrasos a la hora de entrar en la cola. Para garantizar la ejecucion de cada
mensaje, realice una de las siguientes tareas:

» Habilite cada mensaje en secuencia.
» Habilite los mensajes en grupos.
+ Programe un mensaje para que se comunigue con varios médulos.

+ Programe la Idgica para que coordine la ejecucién de los mensajes.

Mantenga un nimero de MSG no
conectados y no almacenados en
caché inferior al nimero de buferes
no conectados.

El controlador puede tener entre 10y 40 biiferes no conectados. El nimero
predeterminado es 10.

« Sitodos los buferes no conectados se estan utilizando cuando una
instruccion abandona la cola de mensajes, dicha instruccion generard un
error y no transferird los datos.

« Puede aumentar el nimero de biferes no conectados a un maximo de 40.

Para obtener més informacién sobre la programacion de instrucciones MSG,
consulte el manual de referencia Instrucciones generales de los controladores
Logix5000, publicacién 1756-RM003.

Los manuales de usuario de los sistemas individuales para controladores
Logix5000 proporcionan ejemplos de MSG unicos para plataformas de

controlador especificas.
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Conexiones para mensajes Los mensajes transfieren datos a otros mddulos, tales como otros controladores o
interfaces de operador. Cada mensaje utiliza una conexién, independientemente
del nimero de mddulos que se encuentran en la ruta del mensaje. Para racionali-
zar el uso de las conexiones, puede configurar un mensaje que se lea o se escriba
desde/hacia varios mddulos.

Estos mensajes conectados pueden dejar la conexidn abierta (caché) o cerrar la
conexion cuando finalice la transmisién del mensaje.

Tabla 13 - Conexiones de mensajes

Tipo de mensaje Método de comunicacion usado Conexidn usada
Lectura o escritura de la tabla de datos CIP | CIP Si
PLC-2, PLC-3, PLC-5 0 SLC (todos los tipos) | CIP No

CIP con ID de origen No

DH+ Si
Genérico CIP ap A elegir?
Lectura o escritura de transferencia en Si
bloques

(1) Se pueden conectar mensajes genéricos CIP pero, para la mayoria de las aplicaciones, recomendamos dejar los mensajes genéricos
CIP sin conectar.

Conexiones de mensaje en caché

Use la tasa de ¢jecucion del mensaje para determinar si va a almacenar en caché la
conexion o no.

Tabla 14 - Pautas para almacenar en caché conexiones de mensajes

Ejecucion del mensaje Configuracion de instruccion

Repetida Almacene en caché la conexion.

Importante: El almacenamiento en caché mantiene abierta la conexion y
optimiza el tiempo de ejecucion. Abrir una conexion cada vez que se ejecuta el
mensaje prolonga el tiempo de ejecucion.

Infrecuente No almacene en caché la conexion.

Importante: Al no almacenar en caché, se cierra la conexion cuando concluye el
mensaje y la conexion queda libre para otros usos.

Comunicacion con el Algunos dispositivos EtherNet/IP admiten el uso de una instrucciéon CIP

. . Generic MSG para solicitar servicios de socket. Para obtener mas informacion,
SOCk.et Obj ec.t,medlante consulte EtherNet/IP Socket Interface Application Technique, ENET-AT002.
una instruccion MSG
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Introducir la légica
del mensaje

62

Mddulo de comunicacion
local — 1756-ENBT

Controlador local — Controlador ControlLogix

=

Para enviar o recibir datos desde un médulo de comunicacién EtherNet/IP
mediante un mensaje, debe programar una instruccién MSG en la 16gica del
controlador local. Si el médulo de destino esta configurado en la carpeta I/O
Configuration del controlador, haga clic en Browse para seleccionar el médulo
o escriba mediante el teclado la ruta del mensaje en la instrucciéon MSG.

Anada el médulo de comunicacion EtherNet/IP a la configuracion de
E/S del controlador local

Para usar el botén Browse a fin de seleccionar el dispositivo de destino de una
instruccién MSG, afada ese dispositivo remoto a la carpeta I/O Configuration
del controlador local. Dentro de la carpeta I/O Configuration, organice los
dispositivos locales y remotos segin una jerarquia de drbol/bifurcacion,
primario/ secundario.

Figura 7 — Controlador Logix5000 en un chasis local que envia un mensaje a un controlador
Logix5000 en un chasis remoto

Controlador remoto — Controlador ControlLogix

Mddulo de comunicacion

T remoto — 1756-ENBT

Para una trama MSG local/remoto tipica, siga los pasos.

1. Anada el médulo de comunicacion local para el controlador local.
2. Afada el médulo de comunicacién remoto para el controlador remoto.
3. Anfada el controlador remoto.

Este gréfico muestra la configuraciéon de E/S del controlador local tras anadir un
médulo de comunicacidn EtherNet/IP local.

=5 1fO Configuration
=83 1756 Backplane, 1756-410
b # [0] 1756-L75 Cansurner_controller
(SB[ 1] 1755-EM2T Local comm_module

Lgim Etharnat
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Seleccione el formato de comunicacién para un médulo de comunicacién en
funcién de los mddulos alojados en el chasis remoto.

Tabla 15 - Formatos de comunicacion del médulo

Condiciones Utilice este formato de comunicacion

El chasis remoto contiene solo mddulos analégicos, médulos | None
digitales de diagndstico, mddulos de salida con fusibles o
madulos de comunicacién

El chasis remoto contiene solo médulos esténdar de Rack Optimization
entradas y salidas digitales (no contiene médulos de
diagndstico ni médulos de salida con fusibles)

Desea recibir informacién sobre médulos de E/S y ranurasde | Listen-Only Rack Optimization
chasis proveniente de un chasis remoto con rack optimizado
que es propiedad de otro controlador

Para afadir un médulo a la carpeta I/O Configuration, siga estos pasos.

1. En el entorno Studio 5000, haga clic con el botdn derecho del mouse en el
nivel al cual desea anadir el nuevo médulo y seleccione New Module.

-5 1/0 Configuration

‘EEEE
By

Aparece el cuadro de didlogo Select Module Type.

2. Haga clic en la ficha By Category y seleccione su médulo de comunicacion
EtherNet/IP.

3. Hagaclicen OK.

M Select Module @

Madule Description ‘Wendar
= Communications ~
1734-AENTIA 1734 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1738-AENTIA 1738 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1756-EMNZF]A 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media Allen-Bradley

1756-EMNZT]A 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media Allen-Bradley

Tia 10/100 Mbps Eth i 3 fille ;
1756-EMET/A 1756 Ethernet Communication Interface Allen-Bradlew
1756-ENET/B 1756 Ethernet Communication Interface Allen-Bradley
1756-EWEE/A 1756 107100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced Web Serv.. Allen-Bradlew
1757-FFLD/ A 1757 Foundation Fieldbus Linking Device Allen-Bradlew
1768-ENBTA 1768 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1768-EWEE/A 1768 10/100 Mbps Ethernet Bridge wiEnhanced Web Serv., Allen-Bradley
1769-L32E Etherne.. 10/100 Mbps Ethernet Port on CompactLogixS332E Allen-Bradley %

K 2|
Find. | AddFavorie |
By Categary By endor Favorites ]

Dependiendo del mdédulo de comunicacion EtherNet/IP, puede aparecer
el cuadro de didlogo Select Major Revision. Si aparece el cuadro de didlogo,
seleccione la revision mayor del médulo y haga clic en OK.

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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4. Configure el nuevo médulo.
o En el campo Name, escriba el nombre de su médulo.
o En el campo IP Address, escriba la direccion IP del médulo.
o En el campo Slot, escriba el nimero de la ranura del chasis.
o Haga clic en Change para configurar estos pardmetros:
—Module Revision
—Electronic Keying

— Communication Format
5. Haga clicen OK.

B New Module El

General" | Connection®

Type: 1756-ENBT 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local_caomm_mad Ethernet Address
Mame: Remote_comm_mod () Private Mehwork: 192168.1. |
[Drescription: | @) IP Address:
) Host Mame:
Module Definitian : .
Sernes: A Slat: i} v
Revision: 11
Electronic Keying: Campatible M odule
Connection: hone:
Chaszis Size 17
Creating ok |[ cacel |[  Hep

IMPORTANTE  Elntimeroy tipo de parametros de configuracion en el cuadro de
didlogo New Module varia segtin el tipo de mddulo de comunicacion
EtherNet/IP.

Introduzca un mensaje

Para introducir un mensaje, siga estos pasos.

1. Use laldgica de escalera de relés para introducir una instrucciéon MSG.

2. Hagaclicen .| para configurar la instruccién MSG.

EJEMPLO Introducir una instruccion MSG

Sicount_send =1y count_msg.EN =0 (la instruccién MSG no esté habilitada todavia), ejecute una instruccion MSG que envie datos a otro controlador.

‘ count_send count_msg.en MSG
4 E H/E Type - Unconfigured —CEN
Message Control count_msg o | —CDN D>—
HCER>—
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c°nfigurar una Para configurar una instruccién MSG, siga estos pasos.
instruccion MSG ,
1. Hagaclic .| en el cuadro MSG.
Aparece el cuadro de didlogo Message Configuration.
2. Haga clic en la ficha Configuration y especifique el tipo
de instruccién MSG.
Message Configuration - count_msg
Configuration® l Communication] Tag l
Mezzage Type: |CIF' Data Table Read ﬂ
Source Element: |
Humber OFf Elements: EI:
Destination Element: j Mew Tag...
2 Enable 3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
2 Error Code: Estended Error Code: ™ Timed Out &
Errar Path:
Ermor Text:
ok | Cancel | Apply | Help
Configurar una instruccién MSG para un controlador Logix5000
Sidesea Para este item Escriba o seleccione
Leer (recibir) los datos Message Type (IP Data Table Read
Source Element El primer elemento del tag que contiene datos en el otro controlador
Number of Elements Nimero de elementos que transferir
Destination Tag El primer elemento del tag (bajo el alcance del controlador) en este controlador para los datos
Escribir (enviar) los datos Message Type CIP Data Table Write
Source Tag El primer elemento del tag (bajo el alcance del controlador) en este controlador que contiene
los datos
Number of Elements Ndmero de elementos que transferir

Destination Element

El primer elemento del tag para los datos en el otro controlador
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Configurar una instruccion MSG para un controlador SLC 500

Si los datos son Y desea Para este item Escriba o seleccione
Ndmero entero Leer (recibir) datos Message Type SLCTyped Read
Source Element Direccidn de la tabla de datos en el controlador SLC 500 (por ejemplo, N7:10)
Number of Elements Nimero de enteros que transferir
Destination Tag Primer elemento de int_buffer
Escribir (enviar) datos Message Type SLCTyped Write
Source Tag Primer elemento de int_buffer
Number of Elements Ndmero de enteros que transferir

Destination Element

Direccidn de la tabla de datos en el controlador SLC 500 (por ejemplo, N7:10)

Valor con punto flotante
(REAL)

Leer (recibir) datos Message Type SLCTyped Read
Source Element Direccion de la tabla de datos en el controlador SLC 500 (por ejemplo, F8:0)
Number of Elements Ndmero de valores que transferir
Destination Tag El primer elemento del tag (bajo el alcance del controlador) en este controlador para
los datos
Escribir (enviar) datos Message Type SLCTyped Write
Source Tag El primer elemento del tag (bajo el alcance del controlador) en este controlador que
contiene los datos
Number of Elements Nimero de valores que transferir

Destination Element

Direccion de la tabla de datos en el controlador SLC 500 (por ejemplo, F8:0)

Configurar una instruccion MSG para un controlador PLC-5

Si los datos son Ydesea Para este item Escriba o seleccione
Nimero entero Leer (recibir) datos Message Type PLC5 Typed Read
Source Element Direccién de la tabla de datos en el controlador PLC-5 (por ejemplo, N7:10)
Number of Elements Ndmero de enteros que transferir
Destination Tag Primer elemento de int_buffer
Escribir (enviar) datos Message Type PLC5 Typed Write
Source Tag Primer elemento de int_buffer
Number of Elements Ntmero de enteros que transferir

Destination Element

Direccién de la tabla de datos en el controlador PLC-5 (por ejemplo, N7:10)

Valor con punto flotante
(REAL)

Leer (recibir) datos Message Type PLC5 Typed Read
Source Element Direccidn de la tabla de datos en el controlador PLC-5 (por ejemplo, F8:0)
Number of Elements Ntmero de valores que transferir
Destination Tag El primer elemento del tag (bajo el alcance del controlador) en este controlador
para los datos
Escribir (enviar) datos Message Type PLC5 Typed Write
Source Tag El primer elemento del tag (bajo el alcance del controlador) en este controlador
que contiene los datos
Number of Elements Ndmero de valores que transferir

Destination Element

Direccidn de la tabla de datos en el controlador PLC-5 (por ejemplo, F8:0)
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3. Haga clic en la ficha Communication.

4. En el campo Path, escriba la ruta de comunicacién.

En el caso de un mensaje a un controlador ControlLogix aparece el cuadro

de didlogo Message Configuration del entorno Studio 5000.

Message Configuration - s0_CreateMSGOD

| Configuration Communication™ |Tag

X

& Path: |

| [ Browse... ]

Communication ethod

[

I
[EIE

Connected Cache Connections € [] Large Connection
3 Enable 3 Enable Waiting 2 Start 3 Done Done Length: 0
3 Enor Code: Estended Error Code: [ Timed Out «
Error Path:
Error Text:
QK ] [ Cancel ] [ Apply ] [ Help

Seleccione la casilla de verificacién Large Connection para usar un gran
tamaiio de conexién (4000 bytes) o borre la casilla de verificacién para usar
un tamafio de conexién estindar (500 bytes).

Una conexién grande solo estd disponible con instrucciones MSG
conectadas. Para obtener informacién acerca de cémo usar las opciones
Connected o Cache Connections, consulte Logix5000 Controllers

Messages Programming Manual, publicacién 1756-PM012.

En el caso de un mensaje a un procesador SLC 500 o PLC-5, aparece este
cuadro de didlogo RSLogix Message Configuration.
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5. Siel mddulo de destino estd configurado en la carpeta I/O Configuration
del controlador de origen, haga clic en Browse para seleccionar el médulo o
escriba mediante el teclado la ruta al médulo de destino.

Una ruta escrita mediante el teclado comienza con el nombre del médulo
de comunicacién EtherNet/IP local, el puerto por el que sale el mensaje
(2 para EtherNet/IP) y la direccién IP del siguiente médulo en la ruta, que
podria ser el médulo de destino.

EJEMPLO  Rutade comunicacién de un controlador Logix5000 a un controlador Logix5000
a través de una red EtherNet/IP

55
75

Red Ethernet Direccion IP
168.127.127.12

55| E
Mensaje 75

arandela, 2, 168.127.127.12,1,0

Donde Indica

Washer Nombre del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT 0 1756-EN3TR

2 Puerto Ethernet del médulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT 0 1756-EN3TR

168.127.127.12 Direccion IP del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT 0 1756-EN3TR en el chasis de destino

1 Puerto de backplane del modulo 1756-ENBT, 1756-EN2F,
1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN2TXT 0 1756-EN3TR en el chasis
de destino

0 Nimero de ranura del controlador de destino
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Comunicacion con los Siel mcr(lsaj(i{;;;il; procesagl/ofr Pécif]% SLC1 500y c'stei{lee o ccslcribe numeros
3 enteros (no , use un bufer de en el mensaje. Recuerde estas
controladores PLC-505LC '~ C

e Los controladores Logix5000 son més eficientes y utilizan menos memoria
cuando operan con enteros de 32 bits (DINT).

e Los procesadores PLC-5 y SLC 500 requieren enteros de 16 bits.
o Los mensajes requieren un bufer de INT.

e Los datos pueden moverse hacia o desde el bufer segtin sea necesario.

Conversion entre INT y DINT

Si el mensaje es para un dispositivo que utiliza enteros de 16 bits como, por
ejemplo, un controlador PLC-5 0 SLC 500, y transfiere enteros (no REAL),
utilice un bufer de INT en el mensaje y DINT en todo el proyecto. Asi
incrementar4 la eficiencia de su proyecto.

© @

Lectura de enteros Datos prove- Biifer de INT DINT para utilizar
de 16 bits nientes del en el proyecto
dispositivo
Palabra 1 —» | INT_Buffer[0] —» | DINT_Array[0]
Palabra 2 —p» | INT_Buffer[1] —» | DINT_Array[1]
Palabra 3 —p» | INT_Buffer(2] —p» | DINT_Array[2]

1. Lainstruccién de mensaje (MSG) lee enteros de 16 bits (INT) en el
dispositivo y los almacena en una matriz temporal de IN'T.

2. Una instruccién aritmética/légica de archivos (FAL) convierte los INT en
DINT para que puedan ser utilizados por otras instrucciones en su

proyecto.
@ O,
Escritura de enteros DINT provenientes Biifer de INT Datos para el
de 16 bits del proyecto dispositivo
DINT_Array[0] —» | INT_Buffer[0] —p» | Palabra1
DINT_Array[1] —p» | INT_Buffer[1] —p» | Palabra2
DINT_Array[2] —p» | INT_Buffer(2] —p» | Palabra3

1. Unainstruccién FAL convierte en INT los DINT provenientes del
controlador Logix5000.

2. Lainstruccién MSG escribe en el dispositivo los INT provenientes de la
matriz temporal.
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Asignacion de tags

Un controlador Logix5000 almacena nombres de tags en el controlador de
manera que otros dispositivos puedan leer o escribir datos sin tener que conocer
las ubicaciones fisicas en la memoria. Muchos productos solo entienden tablas
de datos PLC/SLC; por eso, el controlador Logix5000 ofrece una funcién de
asignacién PLC/SLC que le permite asignar nombres de tags Logix a ubicaciones
de memoria.

o Usted solo tiene que asignar los nimeros de archivos usados en los
mensajes; los otros nimeros de archivos no necesitan asignarse.

o Latablade asignaciones se carga en el controlador y se usa cada vez que una
direccion logica tiene acceso a los datos.

o Usted solo puede obtener acceso a tags que estdn bajo el alcance del
controlador (datos globales).

PLC2.3.5 / SLC Mapping

—PFLC 35 /5LC Mapping oK

File Mumber ITag Mame

= |

Cancel

Help

aull.

Delete Map |
—PLC 2 Mapping

Tag Mame : | =

e Por cada archivo al que se hace referencia en un comando PLC-5 0 SLC,
haga una entrada de asignacién mediante uno de estos métodos:

— Escriba el nimero de archivo PLC/SLC de la direccién logica

— Escriba o seleccione el tag bajo el alcance del controlador Logix5000
(global) que suministra o recibe datos para el nimero de archivos
(se pueden asignar varios archivos al mismo tag).

e DParalos comandos PLC-2, especifique el tag que suministra o recibe los
datos.

Cuando asigne tags, recuerde estas pautas:
o No use los nimeros de archivos 0, 1y 2. Estos archivos estdn reservados

para salidas, entradas y estados en un procesador PLC-5.

o Use la asignacién PLC-5 solo para matrices de tags de tipos de datos INT,
DINT o REAL. Intentar asignar elementos de estructuras del sistema
puede producir efectos no deseados.

o Use el identificador de archivo PLC N o B al obtener acceso a elementos en
la matriz de tags INT.
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En este ejemplo se muestra cdmo usar un bufer de INT.

EJEMPLO Lectura de nimeros enteros desde un controlador PLC-5.
ATENCION: Cuando condition se activa, lee valores enteros de 16 bits (INT) y los almacena en int_buffer. Sequidamente la
instruccion FAL mueve los valores a dint_array. Esto convierte los valores en enteros de 32 bits (DINT), para ser usados por
otras instrucciones en el controlador ControlLogix.
condition  message.EN MSG
3 E 4/F Type - Unconfigured —CEN DO——|
Message Control message —CDNDO—
4<ER >7
message.DN fal_control FAL
q F RES File Arith/Logical —CEN D>——
Control fal_control
Length ? —DN>—
Position 0
Mode all —CERD>—
Dest dint_array[fal_control.pos]
Expression int_buffer[fal_control.pos]
EJEMPLO Escritura de ndmeros enteros a un controlador PLC-5.

ATENCION: Cuando condition se activa, mueve los valores de dint_array a int_buffer. Esto convierte los valores en enteros

de 16 bits (INT). Sequidamente la instruccion de mensaje envia int_buffer al otro controlador.

condition fal_control FAL
J RES File Arith/Logical —CEN D>——
Control fal_control
Length ? —ODON>—
Position 0
Mode all —CER >—
Dest int_buffer[fal_control.pos]
Expression dint_array[fal_control.pos]
fal_control.DN message.EN MSG
J E J/F Type - Unconfigured —CEN D>——
Message Control message —(DND>—
4<ER >7
42424
Donde Es
dint_array Una matriz de los DINT que se usan en el controlador ControlLogix
int_buffer Una matriz de los INT con el mismo nimero de elementos que dint_array
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Recibir MSG desde controladores PLC-5 o SLC 500
Para recibir MSG desde los procesadores PLC-5 o SLC 500, siga estos pasos.
1. Siel controlador de origen es un procesador PLC-5 0 SLC 500, en la
instruccién MSG seleccione PLCS.
MSG
Read/Write Message —CEN >——
Type Peer-To-Peer
Read/Write Read —CDN »—
Target Device PLC5
Local/Remote Local —CER >—
Control Block N7:0
Control Block Length 93
Setup Screen
Si el controladores | Para esta seccion Y este item Especifique
PLC-5 Este PLC-5 Communication Command PLC-5 Typed Read o PLC-5 Typed Write
DataTable Address Direccidn inicial de los datos en el controlador PLC-5
Size in Elements Ntmero de elementos que se van a leer o escribir
Port Number 2
Target Device Data Table Address Escriba, entre comillas (““), el nombre del tag en el controlador ControlLogix
(por ejemplo, “count”).
MultiHop Seleccione Yes
SLC500 Este controlador Communication Command PLC5 Read o PLC5 Write
Data Table Address Direccin inicial de los datos en el controlador SLC 500
Size in Elements Nimero de elementos que se van a leer o escribir
Channel 1
Target Device Data Table Address Escriba, entre comillas (““), el nombre del tag en el controlador ControlLogix
(por ejemplo, “count”).
MultiHop Seleccione Yes

72

2. En la ficha MultiHop, especifique lo siguiente:

o Ladireccién IP del médulo de comunicacion EtherNet/IP que es local
para el controlador Logix5000

o Numero de ranura del controlador Logix5000
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Modulo de comunicacion
EtherNet/IP como cliente
de correo electronico

Envio de correo electronico

En este capitulo se describe cémo enviar un correo electrénico a través de un

modulo de comunicacidn EtherNet/IP.

IMPORTANTE  El mddulo 1756-EN2TSC no es compatible con esta funcién.
Tema Pagina
Médulo de comunicacion EtherNet/IP como cliente de correo electrdnico 73
Envio de correo electrénico mediante una instruccion de mensaje iniciada por 75
un controlador

Crear tags de cadena 75
Introducir la ldgica de escalera 78
Configurar la instruccién MSG que identifica el servidor de retransmisién de correo 78
Configurar la instruccién MSG que contiene el texto del correo electrénico 80
Introducir el texto del correo electrdnico 82
Posibles cddigos de estado del correo electrénico 82

A efectos del correo electrénico, el médulo de comunicacién EtherNet/IP puede
ser remoto o local con respecto al controlador.

El médulo de comunicacién EtherNet/IP es un cliente de correo electrénico que

utiliza un servidor de retransmision de correo para enviar el correo electrénico.

IMPORTANTE

El mddulo de comunicacion EtherNet/IP puede enviar un correo electrdnico

solo a un destinatario a la vez. No puede enviar correo a una lista de

distribucion.

Tabla 16 — Correo electrénico Ethernet

Accion deseada

Tareas requeridas

Enviar un correo electrdnico al personal especifico cuando
una aplicacién de controlador genera una alarma o llega
a derta condicion

Enviar regularmente informacion de estado sobre el
controlador o la aplicacién a un administrador de
proyecto

Programe el controlador para enviar una instruccién MSG
al médulo de comunicacion EtherNet/IP

La instruccion MSG instruye al médulo de comunicacion
EtherNet/IP para que envie el texto del correo electrénico
(contenido dentro de la instruccién MSG) al servidor de
retransmision de correo.

Varios controladores pueden usar el mismo modulo de
comunicacion EtherNet/IP para iniciar el correo electrénico.
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El médulo de comunicacién EtherNet/IP envia solo el contenido de una
instruccién MSG como un correo electrénico a un servidor de retransmisién de
correo. La entrega del correo electrénico depende del servidor de retransmision
de correo. El médulo de comunicacién EtherNet/IP no recibe correo electrénico.

Figura 8 — Sistema de ejemplo

74

Cortafuegos
(firewall)/
encaminador

Controlador ControlLogix con médulo 1756-ENBT, 1756-EN2F,
1756-EN2T, 1756-EN2TR, 1756-EN2TXT o 1756-EN3TR

-

Switch Ethernet Servidor de
— retransmision
— de correo
Switch Ethernet

—rl )

Controlador CompactLogix 1769-L35E

Tabla 17 - Ejemplo de capacidades del sistema

Dispositivo

Capacidad

Controlador ControlLogix

Controlador CompactLogix

Enviar una instruccion MSG al médulo 1756-ENBT para iniciar el envio de un
correo electrénico al servidor de retransmisién de correo.

Usar la ruta de la instruccién MSG para identificar el modulo 1756-ENBT como
receptor de la instruccion MSG.

Médulo 1756-ENBT, 1756-EN2F,
1756-EN2T, 1756-EN2TR,
1756-EN2TXT, EN2TRXT 0
1756-EN3TR

Enviar un correo electronico al servidor de retransmision de correo desde la
interface de correo electronico en el vinculo Send an Email.

Esta interface requiere entrada de toda la informacion de correo electrénico.

Servidor de retransmision de correo

Enviar correo electronico a destinatarios especificados.

El servidor de retransmision de correo determina la entrega de cualquier correo
electrénico enviado a través de un médulo de comunicacién EtherNet/IP, ya sea
a través de una instruccién MSG o desde su interface incorporada.
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Envio de correo electronico
mediante una instruccion
de mensaje iniciada por
un controlador

Un controlador Logix puede enviar al médulo de comunicacién EtherNet/IP una
instruccion de mensaje CIP genérico que ordene al médulo que envie un mensaje
de correo electrénico a un servidor de retransmisién de correo SMTP mediante el
protocolo SMTP esténdar. De este modo se comunican autométicamente los
datos del controlador y las condiciones de la aplicacién al personal apropiado.

IMPORTANTE Al escribir la l6gica de escalera, asegrese de que las instrucciones MSG no
se disparen continuamente para enviar mensajes de correo electrénico.

Algunos servidores de retransmision de correo requieren que se proporcione un
nombre de dominio durante el handshake inicial de la sesién SMTDP. Para estos
servidores de retransmisién de correo, especifique un nombre de dominio cuando
configure los ajustes de la red del médulo de comunicacién EtherNet/IP.

Para obtener informacién adicional, consulte Configurar un médulo de
comunicacién EtherNet/IP para que funcione en una red en la pégina 17.

Crear tags de cadena

Necesita tres tags de cadena bajo el alcance del controlador. Cada tag realiza una
de estas funciones:

o Identifica el servidor de correo
o Contiene el texto del correo electrénico

o Contiene el estado de transmisién del correo electrénico

El tipo de datos STRING predeterminado acepta hasta 82 caracteres.
En la mayoria de los casos, esto es suficiente para contener la direccion del
servidor de correo. Por ejemplo, para crear un tag EmailConfigstring de

tipo STRING, siga estos pasos.

1. Hagaclicen .| en la columna Value del cuadro de didlogo

MESSAGE
MESSAGE

Controller Tags.
Scope: |emai|[cunlru||er] j Showe: |5h0W Al v| Sart: ‘Tag Mame j
| Tag Mame o |Value € | Force Mazk ('l Style ‘ Type
JJr EmailConfigstring '10.85.1258.111" . STRING
J + EmailD stStr 1 EmailString
ﬂ + EWEB_EMEIL |_| 'To): personlBxvz.comdrsl From: ... | EmailString
J + SendEmail_E™ 1o

J + SetupMailServer Iooad
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Aparece el cuadro de didlogo String Browser.

¥ String Browser - EmailConfigstring

Position: 0 Count; 13 of 82 J Erors J
(1] | Cancel | | Help |

2. Escriba la direccién IP o el nombre de anfitrién del servidor de correo.

3. Haga clicen OK.

Los tags del texto del correo electrénico y el estado de la transmisién

pueden contener 474 caracteres como méaximo. Para estos tags, debe crear un
tipo de datos STRING definido por el usuario. El tipo de datos STRING
predeterminado en el entorno Studio 5000 no es suficientemente grande para
la mayoria de los textos de correo electrdnico.

Para crear un tipo de datos STRING definido por el usuario, siga estos pasos.
1. Enla carpeta Data Types en el entorno Studio 5000, desplacese hasta la

carpeta Strings, haga clic con el botén derecho del mouse en dicha carpeta
y seleccione New String Type.

Logix 5000 - email'in email_sample.ACD [

File Edit View Search Logic Communications Tools

@d| 8] +=e| o[

Offfine 1. I RUN e

Mo Forces ). FDK qp

Mo Edits = rBAT ﬂ
10 M J_

nitroller email

Conkroller Tags
[ Cortraler Fault Handler
[ Power-Up Handler
-] Tasks
-8 MainTask
+ C& MainPragram
[(3 Unscheduled Programs
-5 Mation Graups
[T Ungrouped Axes
[ Trends

-5 Data Types
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2.

Cree el tipo de datos EmailString.

Mame: |Emai|8tring

Description:

Maximum Characters: |520 ﬂ

Members: [ata Type Size: 524
Hame | Data Type Shyle Description
- LEN DINT Decimal
DiAT A, SIMT[520] ASCI

3.

4.

5.

Tag paraestado — g
Tag para texto de ———9™
correo electrénico

6.

7.

Cree un tag de este nuevo tipo de datos bajo el alcance del controlador, tal
como EWEB_EMAIL, para que contenga el texto del correo electrénico.

Cree un segundo tag de este nuevo tipo de datos bajo el alcance del
controlador, tal como EmailDstStr, para que contenga el estado de la
transmision.

Estos dos tags son de tipo EmailString.

Haga clicen .. enla columna Value del cuadro de didlogo Controller

Tags.
Scope: |emailcontioller) [ v | Shows [Show Al ~| Sot [TagMame |
| Tag Mame 3 | Valpe € | Farce Mask - | Style | Type

J +|-EmailCanfigstring '10.88.128.111" Ioaad STRIMG
T |+ EmaiDstSir L foa} EmailString
’ﬂ + EWEB_ERAI |_| 'To:parsonl@xyz. comfrsl From: ... | {...} EmailString
J +/-SendEmail_E... {...} {...} MESSAGE
||+ SetupMailServer oo} foa} MESSAGE

Aparece el cuadro de didlogo String Browser.

Escriba su correo electrénico.
No hace falta que el texto del correo electrénico sea estatico. Puede

programar un proyecto de controlador para recopilar datos especificos que
se enviardn en un correo electrénico.

Haga clic en OK.

=l String Browser - EWEB_EMAIL

To:personl@®zye  con$r$l From: | ]
1756EVEE®@denc . COM$TS$1l This is a test!! 5r
$rsl —
L
Hi |
iF
R
iT

Pasition: 65 Court: B5 of 520 Emors
Ok, | Cancel | Help |
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Para obtener més informacién sobre como utilizar légica de escalera para
manipular los datos de cadena, consulte Logix5000 Controllers Common
Procedures Programming Manual, publicacién 1756-PM001.

Introducir la ldgica de escalera

Laldgica de escalera requiere dos instrucciones MSG. Una instrucciéon MSG
configura el servidor de correo y necesita ejecutarse solo una vez. La segunda
instruccién MSG dispara el correo electrénico. Ejecute esta instruccion MSG de
correo electrénico tantas veces como sea necesario.

SetServer e
1 F Type - CIP Genetic i ——
Meszage Caontrol SetuphlailServer | ... | EDR ==
—ER—
trigger [ ]
1 F Type - CIP Genetic = =
Message Cortrol SendEmail_BNYER | . | DN =
—ER—

El primer renglén configura el servidor de correo. El segundo renglén envia el
texto del correo electrénico.

Configurar la instruccion MSG que identifica el servidor de
retransmision de correo

Para configurar la instruccién MSG que identifica el servidor de retransmision de
correo, siga estos pasos.

1. Enlainstruccion MSG, haga clic en la ficha Communication.

Message Configuration - SendEmail EWEB g|

Configuration Eommunication"l Tag ]

Path: |1, 1| Brawse. ..
1.1

cor ¢ o

10

s T

[~ Caonnected v e
® Enable ) Enable ‘Wating 2 Start ® Done Done Length: 58
) Ermor Code: Extended Errar Code: [~ Timed Out &
Errar Path:
Error Text:

(] 4 | Catwcel Apply Help
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La longitud del origen es el nimero de caracteres en

el tag STRING que identifica el servidor de retransmision
de correo mds 4 caracteres.

En este ejemplo, el tag contiene 13 caracteres.

2.

En el campo Path, escriba la ruta parala instruccién MSG. La ruta empieza
con el controlador que inicia la instruccion MSG.

Escriba el nimero del puerto por donde sale el mensaje y la direccion del
siguiente médulo en la ruta.

Por ejemplo, si el médulo de comunicacién EtherNet/IP esta instalado en
el mismo chasis que el controlador y estd en la ranura 2, la rutaes: 1, 2.

Para obtener més informacién acerca de cémo configurar la ruta de la
instruccién MSG, consulte el manual de referencia Instrucciones generales

de los controladores Logix5000, publicacién 1756-RM003.
Haga clic en la ficha Configuration.

Configure los pardmetros de MSG para enviar un correo electrénico.
o En el menu desplegable Service Type, seleccione Attribute Single
o En el campo Instance, escriba 1.

o En el campo Class, escriba 32f.

o Enel campo Attribute, escriba 5.

o En el ment desplegable Source Element, seleccione el tag que contiene
el texto del correo electrénico.

o Enelcampo Source Length, escriba el nimero de caracteres en el correo
electrénico mas cuatro.

En este ejemplo, introducirfa 13 como nimero de caracteres, més 4,
para un total de 17.

Message Configuration - SetupMailServer, E|
Configuration] Communication] Tag ]
Message Type:
Service |Set Attribute Single ﬂ Source Element: EmailCaonfigstring -
Type:
» Source Length: = [Butes]
Clazs:  |32f [Hex)
Inztance: |1 Attribute: |5 [Hex] Mew Tag..
2 Enable <2 Enable w aiting i Start ® Done Done Length: 0
3 Emor Code: Extended Error Code: ™ Timed Out#
Errar Path:
Errar Text:
(] | Cancel | | Help |

Cuando la instruccién MSG que configura el servidor de retransmision de
correo se ejecuta correctamente, el controlador almacena la informacién
del servidor de retransmisién de correo en la memoria no volatil. EI
controlador retiene esta informacion, incluso después de apagar y encender
la unidad, hasta que otra instrucciéon MSG cambia la informacidn.
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Configurar la instruccion MSG que contiene el texto del correo

electronico

Para configurar la instruccion MSG que contiene el texto del correo electrénico,

realice este procedimiento.

1. Haga clic en la ficha Configuration.

Lalongitud del origen es el nimero de caracteres que contiene el tag del

correo electrénico mas 4 caracteres.

En este ejemplo, el texto de correo electronico contiene 65 caracteres.

2. Configure los pardmetros de MSG para enviar un correo electrénico.

o En el ment desplegable Service Type, seleccione Custom.
o En el campo Service Code, escriba 4b.

o En el campo Instance, escriba 1.

o En el campo Class, escriba 32f.

o En el campo Attribute, escriba 0.

o En el ment desplegable Source Element, seleccione el tag que contiene

el texto del correo electrénico.

o Enelcampo Source Length, escriba el niimero de caracteres en el correo

electrénico mas cuatro.

En este ejemplo, introducirfa 65 como numero de caracteres, mds 4,

para un total de 69.

o En el menu desplegable Destination, seleccione un tag para que

contenga el estado de la transmisién del correo electrénico.

Messape Configuration - SendEmail EWEB

Configuration] Eommunication] Tag ]

Messzage Type: |CIF' Generic j

Service |Custom j Source Element: E'WEB_EMAIL

Type:

P Source Length:
Service .
Code: 4b (Hew) Class: |32f Hex  pogtination ErnailDstSir

Instance: [1 Adtributez| 0 [Hex) New Tag

#® Ernable 5 Enable Waiting O Start % Done Done Length: 52
) Enor Code: Extended Error Code: [ Timed Out®
Ermor Path:

Emar Text:

Ok, Cancel | |

Help
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3. Haga clic en la ficha Communication.

Message Configuration - SendEmail_EWEB

X

Configuration Communicalion"l Tag ]
Path: |1,1| Browse...
1.1
G op [ = I
~ ,—:| ,_
[~ Connected = €
® Enable O Enable Waiting 2 Stant ® Done Dione Length: 53
3 Error Code: Extended Ermor Code: [ Timed Dut'&
Error Path:
Ermor Text:
0K | Cancel | Apply | Help |

4. En el campo Path, escriba la ruta desde el controlador al médulo de

comunicaciéon EtherNet/IP.

La ruta empieza con el controlador que inicia la instrucciéon MSG. El

segundo nimero en la ruta representa el puerto por donde sale el mensaje y

la direccién del siguiente médulo en la ruta.

Por ejemplo, si el médulo de comunicacién EtherNet/IP estd instalado en
el mismo chasis que el controlador y estd en la ranura 2, la rutaes: 1, 2.

5. Sitodos los dispositivos en la ruta estan configurados en el drbol de

configuracién de E/S del controlador iniciador, haga clic en Browse para

seleccionar el médulo receptor.

El software introduce automaticamente la ruta.

6. Haga clicen OK.

Para obtener més informacién sobre como configurar la ruta de la instruccién

MSG, consulte el manual de referencia Instrucciones generales de los controlado-

res Logix5000, publicacion 1756-RM003.
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Introducir el texto del correo
electronico

Posibles codigos de estado
del correo electronico

Use el explorador de cadenas para escribir el texto del correo electrénico. Para
incluir los campos Para:, De: y Asunto: en el correo electrénico, utilice los
simbolos <CR><LF> para separar cada uno de estos campos. Los campos Para:
y De: son obligatorios; el campo Asunto: es opcional. Por ejemplo:

Para: direccidn de correo electrénico del destinatario <CR><LF>
De: direccién de correo electrénico del remitente <CR><LF>
Asunto: asunto del mensaje <CR><LF>

Cuerpo del mensaje de correo electronico

Un mensaje de correo electrénico no debe exceder los 474 caracteres de longitud.
Al tag se le anade un valor de longitud de cadena de 4 bytes adicionales. Como
resultado, la longitud maxima del origen es 478 caracteres.

Examine el elemento de destino del mensaje de correo electrénico para
determinar si se entregd correctamente al servidor de retransmisién de correo.
Una entrega correcta indica que el servidor de retransmisién de correo puso el
mensaje de correo electrénico en la cola para su entrega, pero no significa que el
destinatario indicado recibié el mensaje de correo electrénico. Estos son los
posibles cédigos que podria contener un elemento de destino.

Tabla 18 — Descripciones de cddigo de estado de correo electronico

Codigo | Codigo de Descripcion
de error
error extendido
(hex.) | (hex.)

0x00 None Entregado correctamente al servidor de retransmision de correo.

0x02 None Recurso no disponible. El objeto del correo electrénico no pudo obtener recursos
de memoria para iniciar la sesion SMTP.

0x08 None Peticion de servicio incompatible. Asegurese de que el cddigo de servicio sea 0x4B
y de que la clase sea 0x32F.

0x11 None (antidad de datos de respuesta demasiado grande. La cadena de destino debe
reservar espacio para el mensaje de respuesta del servidor SMTP. La respuesta
puede tener 470 bytes como mdximo.

0x13 None La cantidad de datos de configuracién es demasiado pequefa. La longitud del
origen es menor que el tamafio de cadena del elemento de origen més la longitud
de 4 bytes. La longitud del origen debe ser igual al tamafio de cadena del
elemento de origen + 4.

0x15 None La cantidad de datos de configuracién es demasiado grande. La longitud del
origen es mayor que el tamafio de cadena del elemento de origen més la longitud
de 4 bytes. La longitud del origen debe serigual al tamafio de cadena del
elemento de origen + 4.

0x19 None Fallo de escritura de datos. Ocurrié un error al tratar de escribir la direccion del
servidor SMTP (atributo 4) en la memoria no volatil.
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Tabla 18 - Descripciones de codigo de estado de correo electronico

Codigo
de
error
(hex.)

Codigo de
error
extendido
(hex.)

Descripcion

OxFF

0x0100

Error devuelto por el servidor de correo electrdnico; revise la cadena de destino
para determinar la razén. El mensaje de correo electronico no se puso en la cola
para su entrega.

0x0101

El servidor de correo SMTP no esté configurado. El atributo 5 no se establecié con
una direccién de servidor SMTP.

0x0102

No se especificd la direccion “Para:“. El atributo 1 no se establecié con una
direccién “Para:“y no hay un encabezado de campo “Para:* en el cuerpo del
mensaje de correo electrénico.

0x0103

No se especificd la direccién “De:*. El atributo 2 no se estableci con una direccion
“De:“y no hay un encabezado de campo “De:“ en el cuerpo del mensaje de correo
electronico.

OxFF

0x0104

No es posible conectar al servidor de correo SMTP establecido en el atributo 5.

Si la direccidn del servidor de correo es un nombre de anfitrion, asegdrese de que
el dispositivo sea compatible con DNS y de que esté configurado un servidor

de nombre. Si el nombre de anfitrién no esta totalmente calificado, por ejemplo,
“mailhost” y no “mailhost.xx.yy.com*, el dominio debe configurarse como
“xx.yy.com®, Intente usar “ping <direccion de servidor de correo>“ para
asegurarse de que el servidor de correo es accesible desde su red. También pruebe
con “telnet <direccion de servidor de correo> 25“ para intentar iniciar una sesién
SMTP con el servidor de correo mediante telnet a través del puerto 25.

(Si establece la conexion, escriba “QUIT*).

0x0105

Error de comunicacion con el servidor de correo SMTP. Ocurrié un error después de
la conexidn inicial con el servidor de correo SMTP.

Vea el texto ASCII que sigue al cddigo de error para obtener mas detalles sobre el
tipo de error.

0x0106

No se completd la consulta de DNS acerca del nombre de anfitrion del servidor de
correo SMTP. Todavia no se ha completado una solicitud anterior de servicio de
envio con un nombre de anfitrion como direccién del servidor de correo SMTP.
Tenga presente que el tiempo de espera maximo de una bdsqueda de DNS conun
nombre de anfitrion no valido puede demorar hasta 3 minutos. También pueden
presentarse tiempos de espera mds largos si no se configurd correctamente un
nombre de dominio o un servidor de nombres.
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Notas:
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Capitulo 7

Comunicacion con los terminales PanelView

En este capitulo se describe c6émo un controlador utiliza un médulo de
comunicacién EtherNet/IP para comunicarse con los terminales PanelView y
PanelView Plus a través de una red EtherNet/IP.

Tema Pagina

Configurar el hardware 85

Conexiones a los terminales PanelView 86

Afiadir un terminal PanelView 87

Organizar los datos del controlador para un terminal PanelView 91

Conexiones a las aplicaciones FactoryTalk View 91
COnfigurar el hardware En este ejemplo, el controlador en el chasis local intercambia datos con una

aplicacion HMI en la red EtherNet/IP. Esta aplicacion podria estar ejecutando
los siguientes componentes:

¢ Terminal PanelView

¢ Terminal PanelView Plus

o Estacién de trabajo que ¢jecuta el software FactoryTalk View

o Estacién de trabajo que ¢jecuta una aplicacién FactoryTalk Enterprise, tal
como FactoryTalk View Machine Edition o FactoryTalk View Supervisory
Edition

Figura 9 — Comunicacion Ethernet con terminal PanelView

Chasis local que contieneun (o e
controlador Logix5000 con ] Datos 7 HMI con conectividad
una conexion EtherNet/IP EtherNet/IP
ﬁ e ‘:
\ \ BEBBB 96°
Switch EtherNet/IP
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Combinaciones de controladores Logix5000

Su tipo de controlador determina qué mddulo de comunicacién debe usar.

Tabla 19 - Seleccion de un médulo de comunicacion

Controladores Médulos de comunicacion

ControlLogix Mddulos de comunicacion 1756-ENBT, 1756-EN2F, 1756-EN2T,
1756-EN2TR, 1756-EN2TXT, 1756-EN3TR, 1756-EWEB 0 1756-EN2TSC

CompactLogix 1769 Un puerto EtherNet/IP incorporado en el controlador

CompactLogix 1768 Méddulos de comunicacién EtherNet/IP 1768-ENBT, 1756-EWEB

PowerFlex 700S con DriveLogix™ Médulo de comunicacién EtherNet/IP 1788-ENBT

Debe completar estas tareas para que el controlador pueda comunicarse con los
terminales PanelView a través de una red EtherNet/IP:

o Establezca las direcciones IP del terminal HMI'y del médulo de
comunicacién EtherNet/IP del controlador.

o Conecte todo el cableado.

Conexiones a los terminales  Paraestablecer la comunicacién entre un terminal PanelView o PanelView Plus,

. especifique las conexiones del controlador.
PanelView pectiq
Tabla 20 — Conexiones del terminal PanelView
Tipo de terminal
Tipo de comunicacion PanelView PanelView Plus
Implicita (conectada) Compatible No compatible
« El controlador Logix se comunica con el terminal PanelView
como un médulo de E/S.
+ Debe afadir el terminal PanelView al érbol de configuracién de
E/S del proyecto del controlador.
Explicita (no conectada) Compatible Compatible
+ La comunicacién se configura en el software PanelBuilder®
0 RSView® ME.
« Toda comunicacion es iniciada por el terminal PanelView
o PanelView Plus.
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Anadir un terminal
PanelView

Cuando la comunicacién es implicita (terminales PanelView solamente), el
controlador usa una conexion para cada terminal. Tenga en cuenta estas
conexiones al disefiar el sistema. Los controladores Logix5000 aceptan estos
nimeros de conexiones:

e Las revisiones de firmware 11 y anteriores aceptan hasta 16 buferes
implicitos bidireccionales (conexiones).

o Las revisiones de firmware 12 y posteriores aceptan hasta 32 buferes
implicitos bidireccionales (conexiones).

El mayor numero de buferes implicitos permite que un nimero
considerablemente mayor de terminales PanelView soliciten simultdneamente
datos al controlador mediante comunicacién implicita.

Cuando se comunica explicitamente, el controlador acepta 40 buferes de saliday
3 buferes de entrada. Este nimero de buferes de entrada limita el nimero de ter-
minales que pueden solicitar datos simultdneamente a un controlador mediante
comunicacidn explicita. En otras palabras, si bien un sistema puede tener varios
terminales, solo tres terminales pueden solicitar datos simultidneamente de
manera explicita a un controlador Logix.

Para afadir un terminal PanelView, siga estos pasos.

1. En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en 1/
O Configuration y seleccione New Module.

-5
!Nﬂ Mew Module. .. % |
f
+- ff

Aparece el cuadro de didlogo Select Module.
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2. Haga clic en la ficha By Category.

3. Seleccione su médulo de comunicacién EtherNet/IP y haga clic en OK.

I Select Module X
b odule [ escription Wendor
1756-CME{E 1756 ControlMet Bridge Allen-Eradley ~
1756-CHEBR{A 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-CMBRE 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-CHERD 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-CMBRE 1756 ControlMet Bridge, Redundant Media Allen-Er adley
1756-DHRIOE 1756 DH+ Bridge/RIO Scanner Allen-Er adley
1756-DHRIONE 1756 DH+ Bridge/RIC Scanner Allen-Er adley
1756-DHRIOD 1756 DH+ Bridge/RIC Scanner Allen-Er adley
1756-DMNE 1756 Devicellet Scanner Allen-Bradley
1756-EM2ZF 1A 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media Allen-Bradley
1756-EM2T /A 1756 10{100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media Allen-Er adley
A-EMET/A 5 i isted-Pair Media Alle ley
1756-EMET/A 1756 Ethernet Communication Interface Allen-Eradley ¥
] | 2
Fid. | addFavorte |
By Categary By \endor Favorites ]

a0k | Cancel | Help |

Dependiendo del médulo de comunicacion EtherNet/IP, puede aparecer
el cuadro de didlogo Select Major Revision. Si aparece el cuadro de didlogo,
seleccione la revision mayor del médulo y haga clic en OK.

Aparece el cuadro de didlogo New Module.
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4. Configure el nuevo médulo.
o En el campo Name, escriba el nombre de su médulo.
o En el campo IP Address, escriba la direccion IP del médulo.
o En el campo Slot, escriba el nimero de la ranura del chasis.
o Haga clic en Change para configurar estos pardmetros:
—Module Revision
—Electronic Keying

— Communication Format

5. Haga clicen OK.

I New Module

General® I Connection®

Tupe: 175E6-ENBT 1756 104100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media

Wendor: Allen-Bradley

Parent: Local_comm_mod Ethernet Address

Mame: iHemote_comm_mod () Private Metwork: 192.168.1. | I

Description: @ IP Address: | ] ] ] |
() Host Name: | |

Madule Defirition

Revision: 1.1

Electronic Keying: Compatible Module
Connection: Mone

Chassis Size: 17

IMPORTANTE  Elndmeroy tipo de pardmetros de configuracion en el cuadro de
didlogo New Module varia segtin el tipo de mddulo de comunicacion
EtherNet/IP.

6. En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en el
mddulo de comunicacién EtherNet/IP local que acaba de anadiry
seleccione New Module.

=55 1j0 Configuration
-3 1756 Backplane, 1756-410
ﬁl [1] 1756-L63 PF40_Etherhlet _IP

¥
A Mew Moduly-., .
E ¥

Aparece el cuadro de didlogo Select Module Type.
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90

7. Haga clic en la ficha By Category.

8. Secleccione el terminal EtherNet/IP PanelView y haga clic en OK.

Il Select Module

x|

it adule:

|Vendﬂr

|DESDH|1liﬂﬂ

B Commun
Digital
[+ Drives
1 HML

&) Safety
Specialty

Watian

By Categomy I

ications

/I... EthethetfIP Panely

Find... | Add Favarite

By Vendor I

Favorites |

oK I Cancel I Help |

Z)

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

Conlfigure el terminal PanelView.

o En el campo Name, escriba el nombre del nuevo médulo.

o En el mend desplegable Comm Format, seleccione Data-DINT.

o En el ment desplegable Electronic Keying, seleccione Disable Keying.

o En el campo IP Address, escriba la direccion IP.

o Enlos campos Input y Output, escriba los pardmetros de conexidn.

Module Properties - LocalENB (ETHERMET-PANELVIEW 1.1)

Type:
Wendor:
Parent:

Mame:

Diescription:

Cornrn Format:

Rievizion:

ETHERMET-PAMELVIEW Ethemet/IP Panelview

Allen-Bradley
LocalENE

)

Address / Host Name

|pv_term\nal

* |P Address: 0 .88 88 14

" Host Name: §

Connection Parameters

|Data- DINT

=

Electronic Feying: | Compatible Module -

= |

Agzembly .
Instance: Size:

B ] [z = jazei
401 -| 112 J:' [32-hit]

Hext » | Finish »> |

Input:

Output:

Cancel | | Help |

IMPORTANTE

Puede establecer hasta ocho instancias diferentes con cada
terminal. Por ejemplo, un controlador puede usar las ocho
instancias; o bien, ocho controladores pueden usar una
instancia cada uno.

10. Haga clic en Finish.
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Organizar los datos del
controlador para un terminal

PanelView

Organice los datos para un panel PanelView segtin la forma en que se usan

los datos.

Tabla 21 - Organizacion de datos del controlador

Para datos que

Haga lo siguiente

Tienen tiempos criticos (por
ejemplo, datos que controlan una
maéquina)

Use los tags de E/S del terminal.

Los tags para estos datos se crearon cuando afiadié el terminal a la configura-
cion de E/S del controlador. Son similares a los tags de los mddulos de E/S.

No tienen tiempos criticos

Cree matrices para almacenar los datos.

1. Para cada pantalla, cree una matriz BOOL con suficientes elementos para los
objetos a nivel de bit en la pantalla.
Por ejemplo, la matriz BOOL[32] ofrece 32 bits para botones pulsadores o
indicadores.

2. Para cada pantalla, cree una matriz DINT con suficientes elementos para los
objetos a nivel de palabra en la pantalla.
Por ejemplo, la matriz DINT[28] ofrece 28 valores para controles de entrada
numéricos o pantallas numéricas.

Para obtener acceso a los tags de E/S del terminal PanelView o PanelView Plus,

use el siguiente formato de direccion.

Funcion del terminal

Requisito

Escribe los datos

name_of_terminal:l.Data[x].y

Lee los datos

name_of_terminal:0.Data[x].y

Esta variable de direccion

Es

name_of_terminal

El nombre de la instancia en la configuracién de E/S del controlador.

X

Un elemento de la estructura de entrada (1) o salida (0).

y

El nimero de bit dentro del elemento de entrada o salida.

Conexiones a las ap'icaciones Para establecer comunicacion con una aplicacién FactoryTalk View, configure el
software RSLinx para recolectar tags del controlador. Una aplicacién FactoryTalk
View o FactoryTalk View Enterprise utiliza el software RSLinx como servidor de

FactoryTalk View

datos.

El software RSLinx Enterprise funciona de manera predeterminada con cuatro
conexiones de lectura y una conexién de escritura por controlador configurado.

Modifique la configuracién del software RSLinx segin sea necesario.

Publicacién de Rockwell Automation ENET-UMOOTN-ES-P — Julio 2015 91



Capitulo7  Comunicacion con los terminales PanelView

Notas:
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Capitulo 8

Paginas web de diagnostico

Algunos médulos de comunicacién EtherNet/IP proporcionan péginas web de

diagndstico

Tema Pagina

Acceso a la asistencia técnica mediante navegador web 94

Médulo 1756-EN2TR 95
Pégina Diagnostic Overview 95
Pagina web Ethernet Statistics 97
Pégina web Connection Manager Cmd Object Info 98
Pagina web Ring Statistics 99

Méddulo 1756-ENBT 100
Pégina Diagnostic Overview 100
Estadisticas de Ethernet 102

Adaptador 1769-AENTR 103
Pégina Diagnostic Overview 103
Ethernet Statistics 105

El nimero y el tipo de campo de diagndstico varian segun el nimero de catalogo.
En este capitulo se describen las paginas web de diagnéstico disponibles en estos
modulos:

¢ Moédulo de comunicacién 1756-EN2TR EtherNet/IP

e Moddulo de comunicacién 1756-ENBT EtherNet/IP

IMPORTANTE  Las pdginas web de diagndstico tienen muchos campos que se pueden usar
para monitorear el estado de operacion de su mddulo EtherNet/IP. En esta
seccion se describen solo los campos usados mas a menudo durante el
monitoreo.

Para resolver problemas diagnosticados como resultado del monitoreo de las
pdginas web de diagndstico de los mddulos

EtherNet/IP, consulte la publicacion ENET-AT003, Resolucion de problemas de
las redes EtherNet/IP.
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Acceso a la asistencia técnica Pararesolver la mayoria de los problemas posibles que se presenten con el médulo
mediante navegador web de comunicacion EtherNet/IP, necesita tener acceso a las pdginas web de

diagnéstico del médulo.

IMPORTANTE  Elntimeroy el tipo de campos de diagnéstico varian segtn el nimero de
catdlogo, la versién del entorno Studio 5000 y la revision de firmware del
madulo.

Por ejemplo, en este capitulo se describen las paginas web de diagnéstico para
estos modulos:

+ Mddulo de comunicacion 1756-EN2TR EtherNet/IP

+ Médulo de comunicacién 1756-ENBT EtherNet/IP

Para obtener acceso a las paginas web de diagndstico del mddulo de
comunicacién EtherNet/IP, siga estos pasos.

1. Abra el navegador web.

2. Enel campo Address, escriba la direccion IP (protocolo de Internet)
del médulo de comunicacion EtherNet/IP y presione Enter.

Aparece la pgina inicial de la web de diagnéstico.

Direccidn IP (protocolo de Internet) del modulo Ethernet/IP

Address :g}http:,fno.ss.gz.lmml/ v B o unks ? &~

bl 1756'ENBT/A Automation
Minirnize Horme
@ Home
Diagnostics Device Mame 17S6-EMBT/ A

m Browse Chassis Device Description

Device Location Resources
Visit AB. corn for additional

Ethernet Address [MAC) O0:00: RS 2B:93:CD infarmation
IP Address 10,88,92,100
Product Revision 4,003 Build 2 (i =S
Firmware Version Date Jun & Z006, 14:03;:27
Serial Murmber OOZES9AR
Status Specific: 0x2
Uptirne 1 day, 04h:51m:13s

3. Abrala carpeta Diagnostics en la barra de navegacion del extremo
izquierdo y haga clic en el vinculo de cada pédgina web de diagndstico que
necesite monitorear.

@ Allen-Bradley

Minimize

ﬁ Cizgnostics

Dizgnostic Cuerview

Settings
mApplication Connections
Bridge Connections
Ethernet Statistics

Ring Statistics
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Modulo 1756-EN2TR Estas son las péginas web de diagnéstico usadas mas a menudo para el médulo
1756-EN2TR:

o Pagina Diagnostic Overview
o Pagina web Ethernet Statistics

o DPédgina web Ring Statistics

IMPORTANTE  EImddulo 1756-EN2TR también ofrece estas paginas web de
diagndstico para monitorear el médulo:
+  Network Settings
+ Application Connections
» Bridge Connections
Estas paginas web no se usan tan a menudo como las tres descritas en
esta seccion y no se describen en este documento.

Pagina Diagnostic Overview

La pagina web Diagnostic Overview presenta un resumen de la configuracion
actual y del estado general del médulo.

Los campos monitoreados mds a menudo estédn encerrados en un circulo en el
gréfico y se describen en la siguiente tabla.

= = T

D Allen-Bradley 1756-EN2TR/A Au:‘omaﬁm:

Minimize Dizgnastic Ovarvien ™_Netwark Settings ™ Application Conneactions ™ Bridge Connections ™, Ethernet Statistics ™| Ring Statistics
m Home

| v

Diagnostics Module Resource Utilization (All Ports) HMI/MSG (EtherNet/IP Port - Class 2)
m Diagnostic Overview cPu @ Sent Packets Per Second @
m Network Settings I/O Comms Utilization (Actual) 1.3 % Received Packets Per Second

Application Connections /O Comms Utilization (Theoretical) 1.3 % Sent Bytes Per Second 1500

Bridge Connactions
Ethernet Statistics
Ring Statistics

D Advanced Diagnostics

Actual Rate (1/0 PPS) Recsived Bytes Per Second 556

Theoretical Rate (1/O PP35) Sent Packet Count 1688
Feceived Packet Count 1688

CIP Connection Statistics (All Ports)

758
760
0 erovss chassis Active Total 1/0 and Prod/Cons Packets Per Second (EtharNet/IP Port - Class 1)
|
k]
7

Active Messaging Total
Active I/O Sent 189
Maximum Total Observed Received 130
Maximum Total Supported 259
1/0 and Prod/Cons Packet Counts (EtherNet/IP Port - Class 1)
TCP Connections (EtherNet/IP Port) Total 164183
Active Sent 81514
Maximum Observed 2 Received 82269
Maximum Supported 128 Rejected 0
Missed @
‘Web Server
Page Hits 286 Multicast Producers (EtherNet/IP Port - Class 1)
Form Hits 1} Active o
Maximum Observed 1}
CIP Unconnected (EtherNet/IP Port) Maximum Supported a2
Sent Packets Per Second 0 B A 239.182.28.0 [
Received Packsts Per Second 0
Sent Packet Count 89
'j Received Packst Count 89
4l L |
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En esta tabla se describen los campos usados més a menudo en la pagina web
Diagnostics Overview.

Tabla 22 - Pagina web Diagnostic Overview

Campo | Especifica

Module Resource Utilization (All Ports)

(PU | Porcentaje actual de utilizacién de CPU del médulo.

CIP Connection Statistics (All Ports)

Active Total | Namero total de conexiones CIP activas usadas para mensajeria y E/S

TCP Connections (EtherNet/IP Port)

Active | Ndmero de conexiones TCP activas para mensajeria CIP

HMI/MSG (EtherNet/IP Port — Class 3)

Sent packets per second Nimero de paquetes TCP Clase 3 enviados en la ultima copia dindmica de un sequndo

Received packets per second Nimero de paquetes TCP Clase 3 recibidos en la dltima copia dindmica de un sequndo

1/0 and Prod/Cons Packets Per Second (EtherNet/IP Port — Class 1)

Total | Ndmero total de paquetes UDP Clase 1 enviados y recibidos

1/0 and Prod/Cons Packets Count (EtherNet/IP Port — Class 1)

Missed | Nimero de paquetes UDP Clase 1 no detectados
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Péginas web de diagndstico

Capitulo 8

Pagina web Ethernet Statistics

La pégina web Ethernet Statistics proporciona un resumen del estado de la
actividad de comunicacién en la red Ethernet.

Los campos monitoreados mds a menudo estédn encerrados en un circulo en el
gréfico y se describen en la siguiente tabla.

o

o

O] 1756-EN2TR/A

Diagnostics

Diagnostic Overview
Network Settings
Application Cannections
Bridge Connections
Ethernet Statistics
Ring Statistics
Advanced Diagnostics

[0 grovse chassis

R
Automation

Diagnostic Ovarviaw ™, Network Sattings ™, Application Connactions | Bridge Connections Y Ethernat

ics ~_Ring Statistics

L~
Ethernet Port 1
Interface State
Link Status
Speed
Duplex

Autonegotiate Status

Ensbled

Active

100 Mbps

Full Duplex

Autonegotiate Speed and Jplex

Media Counters Port 1
Alignment Errors

FCS Errors

Single Collisions
Multiple Collisions
SQE Test Errors
Defarred Transmissions
Late Collisions
Excessive Collisions
MAC Transmit Errors
Carrier Sense Errors
Frame Too Long

MAC Receive Errors

Interface Counters
In Octets

In Ucast Packets
In NUcast Packets
In Discards

In Errors

In Unknown Protos
Out Octats

Out Ucast Packets
Out NUcast Packsts
Out Discards

Out Errors

© oo o @ 0@ oo oo o

12948511
34336
83062

Q

0

Q
12241385
124704
27

0

o

Ethernet Port 2
Interface State
Link Status
Speed

Duplex

Autonegotiate Status

Enabled
Active
100 Mbps

Full Duplex

Autonegotiate Speed and Duplex

Media Counters Port 2
Alignment Errors

FCS Errors

single Collisions
Multiple Collisions
SQE Test Errors
Deferred Transmissions
Late Collisions
Excessive Collisions
MAC Transmit Errors
Carrier Sense Errors

Frame Too Lang

QC Receive Errors

N

o o oo o ooo oo oo

.

=l

Tabla 23 — Pagina web Ethernet Statistics

En esta tabla se describen los campos usados mis a menudo en la pagina web
Ethernet Statistics.

Campo

Especifica

Ethernet Port 1 (estas definiciones se aplican a los mismos campos en la seccion Ethernet Port 2)

Interface State Si el puerto estd desactivado o activado. Active o Inactive indican si hay un cable conectado.

Link Status Si el puerto estd bloqueado para tramas de protocolo DLR.

Speed Si el puerto Ethernet estd operando a 10 0 a 100 MBps.

Duplex Si el puerto Ethernet estd operando en half-duplex o full-duplex.

Autonegotiate Status Sila velocidad de puerto y el modo duplex fueron determinados mediante autonegociacion o si se configuraron manualmente.
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Tabla 23 - Pagina web Ethernet Statistics

Campo

Especifica

Media Counters Port 1

Alignment Errors

Una trama con un ndmero de bits que no es un mdiltiplo entero de ocho.

FCS Errors

Una trama de ocho bits, de los cuales por lo menos uno se ha alterado.

Single Collisions

El nimero de paquetes de salida que encontraron solo una colisién durante la transmision.

Multiple Collisions

El nimero de paquetes de salida que sufrieron entre 2y 15 colisiones durante la transmision.

SQE Test Errors

Una prueba para detectar el circuito de colision presente entre un transceiver y una tarjeta de interface de redes de (NIC).

IMPORTANTE: Puesto que la mayoria de las tarjetas NIC ya tienen un transceiver integrado, la prueba SQE no es necesaria. Ignore
este contador de medios fisicos.

Deferred Transmissions

El ndmero de paquetes de salida cuya transmision fue postergada porque la red estaba ocupada cuando se intenté enviarlos
inicialmente.

Late Collisions

El ndmero de veces que dos dispositivos transmiten datos simultaneamente.

Excessive Collisions

El ndmero de tramas que experimentan 16 colisiones consecutivas.

MACTransmit Errors

Tramas con las que fallé la transmision debido a un error de transmision de subcapa MAC interna.

Carrier Sense Errors

Ndmero de veces que la condicién de deteccion de portadora se perdid o nunca se logrd al intentar transmitir una trama.

Frame Too Long

El ndmero de paquetes de entrada que exceden el tamaiio méximo de paquete Ethernet.

MAC Receive Errors

Tramas con las que fall6 la recepcion en la interface Ethernet debido a un error de recepcion de subcapa MAC interna.

Pagina web Connection Manager C(md Object Info

La pégina web Connection Manager Cmd Object Info proporciona un resumen
de la actividad de peticiones de conexién en la red Ethernet.

El campo usado mds a menudo en esta pagina es Connections Closed due to a
Timeout. Este campo muestra el nimero de tiempos de espera de conexién CIP
sobrepasados que se han producido en el médulo.
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TN {756-EN 2TR/A Auromaﬁor:

Expand Minimize

D rome

ﬁ Dizgnostics

Diagnostic Overview
Network Settings
Application Connections
Bridge Connections
Ethernet Statistics
Ring Statistics.
Advanced Diagnostics
D TCR/IP Metwork
Miscellaneous
Systam Data
Tasks
Event Loa

| [ System Data Y Connection Manager Cmd Object Info % .

Connection Manager Cmd Object Info
CIP Common Service Requests 0
Unconnected Send Service Requests

FudOpen Requests (Conn's Originated Remotaly)
FuwdClose Requests (Conn's Originated Remotely)

ConnOpen Requests (Conn's Originated Locally)

GetConnTags Requests

4
0
ConnClose Regquests {Conn's Originated Locally) 0
0
Secondary FrwdOpen Requests 0

0

Ci I is d

Connections Closed due to a Timeout 0
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Pagina web Ring Statistics

IMPORTANTE  Lapdgina web Ring Statistics y las descripciones que se proporcionan en esta
seccion solo se aplican a los mddulos que se pueden usar en una red de anillo a
nivel del dispositivo (DLR):

+  Médulo de comunicacién 1756-EN2TR

« Médulo de comunicacion 1756-EN3TR

La pégina web Ring Statistics web proporciona un resumen del estado de
operacion del médulo en una aplicacién DLR.

Los campos monitoreados mds a menudo estédn encerrados en un circulo en el
gréfico y se describen en la siguiente tabla.

® Allen-Bradiey 1756-EN2TR/A Auromaiigu

Mome

Diagnostics

Minimize

Diagnostic Ovarview ™, Network Settings . Application Connections { Bridge Connections | Ethemnat Statistics § Ring Statistics

Network Ring Fault Location i MAC

Diagnostic Overview

m Browse Chassis

Network Topology

Linear / Star

(

Last Active Node on Port 1

Active Ring Supervisor

0.0.0.0 000000000000

Metwork Settings Mabuocl Sish L L Last Active Hode on Port 2 0.0.0.0 000000000000
Applicstion Connections
Bridge Connections Ring Supervisor

Ethernet Statistics Ring Supervisor Mode Dis=zblad Addrass 0.0.0.0 000000000000
N< ; ;
Ring Statistics tat Jio, E—— B
Advanced Diagnostics Ring Protocol Participants o
(S Tep/1p etwork count
Miscellansous Ring Faults Detected 0
System Datz
vst Ring Advanced Config
Tasks
e Beacon Interval 400
ent Log
Assert Log Beacon Timeout 1960
Heap (CIP) Statistics Supervisor Precedence 0
Generzl Memory Statisi Protocol VLAN ID o

Seconds Between Refresh: |18 | Disable Refrash vith 0.

En esta tabla se describen los campos usados méds a menudo en la pagina web

Ring Statistics.
Tabla 24 - Pagina web Ring Statistics
Campo Especifica
Ring Supervisor
Ring Supervisor Mode Si un médulo esté configurado para funcionar como nodo supervisor o como nodo de anillo.

Ring Supervisor Status

Si un médulo configurado para funcionar como nodo supervisor estd funcionando como el supervisor de anillo activo o como un
nodo supervisor de respaldo.

Ring Fault Location
Last Active Node on Port 1 La direccién MACID o IP del dltimo nodo activo entre el puerto 1del mddulo y la parte con fallo de la red.
Last Active Node on Port 2 La direccion MACID o IP del dltimo nodo activo entre el puerto 2 del mddulo y la parte con fallo de la red.
Active Ring Supervisor
Address La direccion IP o la direccién MACID del supervisor de anillo activo.
Precedence El valor de precedencia del mddulo. Si la operacion del nodo supervisor activo se interrumpe, el supervisor de respaldo con el

siguiente valor de precedencia més alto se convierte en el nodo supervisor activo.
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Mddulo 1756-ENBT

Estas son las pdginas web de diagnéstico usadas mds a menudo para

el médulo 1756-ENBT.
o Pagina Diagnostic Overview

o Estadisticas de Ethernet

IMPORTANTE  EImddulo 1756-ENBT también ofrece estas paginas web de
diagndstico para monitorear el modulo:
+  Network Settings
» Message Connections
+ 1/0 Connections
Estas paginas web no se usan tan a menudo como las tres descritas en
esta seccion y no se describen en este documento.

Pagina Diagnostic Overview

La pégina web Diagnostic Overview presenta un resumen de la configuracién
actual y del estado general del médulo. Los campos monitoreados mas a menudo
estin encerrados en un circulo en el grifico y se describen en la siguiente tabla.

fddress | &) http:/{10.88.52. 101 findes. html v B Lnks ? @ -

ATEEEE 1756-ENBT/A P e

Expand Minimize

E Horme
a Ciagnostics

Ciagnostic Quarviaw
Metwork Settings
Meszage Connections
I/ 2 Connedcions
Ethernet Statiztics
Advanced Diagnostics

@ Browze Chassiz

100

Diagnostic Cuerview \ Network Settings \ Meszage Connections \L I/ O Connedtions \L Ethernet Statistics Ll
/Ethernet Link TCP Connections (CIP)
Speed 100 Mbps Current TCP Connections @
Cuplex Full Cuplex TCP Connection Limit
Autonegotiate Speed Maximur Chserved 1

Autonegotiate Status and Duplex

CIP Messaging Statistics
System Resource WHilization

Meszzages Sent a2
ZRU 0,20 %
\ Meszages Received 1139422
UZMM Sent 281037
Web Server
UCHMM Recsived 281039
Server Errors
Redirects
I/0 Packet/5econd 5tatistics
Tirneouts
Tatal
Accezs Violations
Sent
Fage Hits
= Received [u}
Forrn Hits
Inhibited 0
Tatal Hits
Rejected o]
Capacity S000
CIP Connection Statistics
Actual Reserve S0o00
Current CIP Mzg Connections
Theoretical Reserve 5000

CIP Mzg Connection Limit

Max Msg Connections Shserved o
I/0 Packet Counter Statistics

Current CIP I/ Connections

Tatal u]
CIP 1/ O Connection Limit
Sent [u]
Max I/Q Connecdtions Gbserved H
Feceived a
Conn Cpens
£ Inhibited o

Open Errors
G Rejectad
Conn Closes X
Mizzed
Clase Errars

Conn Tirmeouts

- [u B = R VY = R e S R
o o BoO et et
o 5] =
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Tabla 25 - Pagina web Diagnostic Overview

Campo Especifica
Ethernet Link

Speed Si el puerto Ethernet estd operando a 10 Mbps o a 100 Mbps.

Duplex Si el puerto Ethernet estd operando en half-duplex o full-duplex.

Autonegotiate Status Sila velocidad de puerto y el modo duplex fueron determinados mediante autonegociacion o mediante configuracion manual.
System Resource Utilization El ndmero de veces que se ha solicitado una pagina para la cual el usuario no tiene suficiente privilegio.

CPU Porcentaje actual de utilizacién de CPU del médulo.

CIP Connection Statistics

Current CIP MSG Connections Nimero actual de conexiones CIP para mensajes.

Current CIP 1/0 Connections Ndmero actual de conexiones CIP para E/S.

Conn Timeouts Nimero de veces que se sobrepasé el tiempo de espera de la conexién CIP.
TCP Connections (CIP)

Current TCP Connections Ntmero actual de conexiones TCP activas para mensajeria CIP.

1/0 Packet/Second Statistics

Total Ndmero total de paquetes UDP Clase 1 que el mddulo transmitié y recibié en la dltima copia dindmica de un sequndo.
El total es la suma de niimeros enviados, recibidos, inhibidos y rechazados.

1/0 Packet Counter Statistics

Missed Nimero acumulativo de paquetes no recibidos en orden.

(ada paquete UDP tiene un ndmero de secuencia y si se pierde un paquete (se recibe alterado o no se recibe), el médulo
reconocerd su ausencia al recibir el siguiente paquete.
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@ Allen-Bradley

ﬁ Diagnostics

Ciagnostic QDuverview
Metwork Settings

Mezzage Connections
If Connections
Ethernet Statistics
Advanced Diagnostics

m Browse Chassis

1756-ENBT/A

Estadisticas de Ethernet

La pégina web de diagndstico Ethernet Statistics presenta un resumen del estado
de la actividad de comunicacién en la red Ethernet.

Los campos monitoreados mds a menudo estédn encerrados en un circulo en el
gréfico y se describen en la siguiente tabla.

Rockwell
Automation

Dizgnostic Querview \j\ MNetwork Settings \ Message Connections\L /0 Connections \l Ethernet Statistics

Ethemnet Link

A:dia Counters

/

Speed 100 Mbps Alignment Errors o
Duplex Full Duplex FC5 Errars u]
Autonegotiste Status .;n:;c;;:gotlate Speed an Single Collisions o

Multiple Collisions u]

SQE Test Errors a
Interface Counters

Deferred Transmissions o}
In Qckets Fleszzio

Late Collisions 0
In Ucast Packets EA4EZ

Excesszive Collisions [u}
In MUcast Packets 20361

MAC Transrnit Errors o
In Discards o}

Carrier Sense Errors a
In Errors u}

Frarme Too Long a
In Unknown Protos [u}

MAC Receive Errars a
Qut Ockets FO2SE0ED
Cut Ucast Packets 99518
Cut MUlcast Packets 1430

Cut Discards

Out Errors

Tabla 26 - Pagina web Ethernet Statistics

a
u}

Seconds Between Refresh: |15 Dizable Refresh with 0

Campo Especifica
Ethernet Link
Speed Si el puerto Ethernet esta operando a 10 0 a 100 MBps.
Duplex Si el puerto Ethernet estd operando en half-duplex o full-duplex.
Autonegotiate Status Sila velocidad de puerto y el modo diiplex fueron determinados mediante autonegociacion o si se configuraron
manualmente.
Media Counters

Alignment Errors

Una trama con un ndmero de bits que no es mltiplo entero de ocho.

FCS Errors

Una trama de ocho bits, de los cuales por lo menos uno se ha alterado.

Single Collisions

El nimero de paquetes de salida que encontraron solo una colisién durante la transmision.

Multiple Collisions

El nimero de paquetes de salida que encontraron entre 2 y 15 colisiones durante la transmisién.

SQE Test Errors

Una prueba para detectar el circuito de colision presente entre un transceiver y una tarjeta de interface de redes (NIC).

Importante: Puesto que la mayoria de las tarjetas NIC ya tienen un transceiver integrado, la prueba SQE no es
necesaria. Ignore este contador de medios fisicos.

Deferred Transmissions

El nimero de paquetes de salida cuya transmision fue postergada porque la red estaba ocupada cuando se intentd
enviarlos inicialmente.

Media Counters

Late Collisions

El nimero de veces que dos dispositivos transmiten datos simultdneamente.

Excessive Collisions

El ndmero de tramas que experimentan 16 colisiones consecutivas.

MACTransmit Errors

Tramas con las que fall6 la transmision debido a un error de transmision de subcapa MAC interna.
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Tabla 26 - Pagina web Ethernet Statistics

Campo Especifica
Carrier Sense Errors Ntmero de veces que la condicién de deteccién de portadora se perdid o nunca se logré al intentar transmitir
una trama.
Frame Too Long El nimero de paquetes de entrada que exceden el tamaiio méximo de paquete Ethernet.
MAC Receive Errors Tramas con las que fallé la recepcidn en la interface Ethernet debido a un error de recepcion de subcapa MAC interna.

Adaptador 1769-AENTR

Estas son las pdginas web de diagnéstico usadas mas a menudo para

el médulo 1769-AENTR:
o Pagina Diagnostic Overview

o Estadisticas de Ethernet

IMPORTANTE  Eladaptador 1769-AENTR también ofrece estas paginas web de
diagnéstico para monitorear el adaptador:

+ Network Settings
« 1/0 Connections

Estas paginas web no se usan tan a menudo como las dos descritas en
esta seccion y no se describen en este documento.

Pagina Diagnostic Overview

La pagina web Diagnostic Overview presenta un resumen de la configuracion
actual y del estado general del adaptador. Los campos monitoreados
mds a menudo estdn encerrados en un circulo en el grafico y se describen en la

Tabla 27 en la pégina 105.
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Automation
o Diagnostic Overview _ Network Settings i Ethemet Stattstics\{ 1/0 Connections \
D Home

Diagnostics | A StatTs Module Settings
@ Diagnostic Overview Network Topology Linear Switches 169
Network Settings Network Status Normal
Ethenet Statistics Fing Supervisor 0.0.0.0 00:00:00:00:00:00 AL
1/0 Connections Beacon Interval 400 Backplane Status 0K
D Configuration geacon Timeout 1960 Scans Completed 301011954
Maximum Scan time 2 msec
System Resource Utilization Average Scan Time 2 msec
CPU Utilization 15% )
Module Uptime 18 days, 22h:12m:43s HMI/MSG Unconnected
Sent Packet Count 450
CIP Connection Statistics Received Packet Count 450
(Current CIP Msg Connections 0 )
CIP Msg Connaction Limit 32 HMI/MSG Connected (Class 3)
Max Msg Connections Observed 0 Sent Packet Count 0
Current CIP 1/O Connections 4 Raceived Packet Count 0
CIQ/O Connection Limit 32 )
1/0 and Prod/Cons Packets Per Second
Max 1/ Connections Observed 4
Total 278
Conn Opens 425
Sent 162
Open Errors 92
Received 116
Conn Closes 16
Rejected 0
Close Erors 0
Capactty (Approximate; 10000
onn Timeouts 192 LI )
Actual Reserve (Approximate) 9722
1o : Theoretical Reserve (Approximate) 9721

Maximum Observed 3

Maximum Supported 9%
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Ethernet Statistics
Tabla 27 — Pagina web Diagnostic Overview
Campo | Especifica
Ring Status
Network Topology Si la red Ethernet tiene una topologia lineal o DLR.
Network Status Sila red Ethernet estd operando normalmente o no.

Ring Supervisor

Las direcciones IP y MAC del supervisor de anillo.

Beacon Interval

Valores de intervalo de baliza. Estos valores afectan al tiempo de recuperacién de la red. Utilice los valores predeterminados a
menos que el anillo incluya mds de 50 dispositivos. Para obtener més informacién, consulte la guia de aplicacion Tecnologia con
switch integrado EtherNet/IP, publicacion ENET-APOOS.

Beacon Timeout

Valores de expiracién del tiempo de espera de baliza. Estos valores afectan al tiempo de recuperacion de la red. Utilice los valores
predeterminados a menos que el anillo incluya mas de 50 dispositivos. Para obtener mas informacion, consulte la guia de
aplicacion Tecnologia con switch integrado EtherNet/IP, publicacién ENET-AP0OS.

System Resource Utilization

El nimero de veces que se ha solicitado una pagina para la cual el usuario no tiene suficiente privilegio.

(PU

Porcentaje actual de utilizacion de CPU del médulo.

CIP Connection Statistics

Current CIP MSG Connections

Nimero actual de conexiones CIP para mensajes.

Current CIP 1/0 Connections

Ntmero actual de conexiones CIP para E/S.

ConnTimeouts Ndmero de veces que se sobrepasd el tiempo de espera de la conexion CIP.
TCP Connections (CIP)
Active Ndmero actual de conexiones TCP activas para mensajeria CIP.
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La pégina web de diagnéstico Ethernet Statistics presenta un resumen del estado
de la actividad de comunicacidn en la red Ethernet.

Los campos monitoreados mds a menudo se describen en la Tabla 28 en la

pagina 106.

J Rockwell
(RPN 1769-AENTR Automation
4 | [ Diagnostic Overview N Netwerk Settings Y Ethernet Staristics _1/O Connections =
Home
Prnms Ethernet Port 1 Ethernet Port 2
Diagnostic Overview Irterface State Enabled Interace State Enabled
Network Settings Link Status Active Link Status Inactive
Ethernat Statistics Mzdia Speed 100 Mbps Media Speed 100 Mbps
1/0 Connections Duplex Full Duplex Duplex Full Duplex
& Configuration Autonegotiate Status Complete Autonegotiate Status In Progress
Media Counters Port 1 Media Counters Port 2
Alignment Errors 0 Alignment Errors 0
FCS Errors 0 FCS Errors 0
Single Collisions 0 Single Collisions 0
Multiple Collisions 0 Multiple Collisions 0
SQE Test Errors 0 SQE Test Errors 0
Deferred Transmissions 0 Deferred Transmissions 0
Late Collisions 0 Late Collisions 0
Excessive Collisions 0 Excessive Collisions 0
MAC Transmit Errors 0 MAC Transmit Errors 0 E
Carrier Sense Errors 0 Carrier Sense Errors 0
Frame Too Long 0 Frame Too Long 0
MAC Receive Errors 0 MAC Receive Errors 0
Interface Counters
Ir Octets 1280625728
Ir Ucast Packets 190576424
Ir NUcast Packets 5708811
Ir Discards 0
Ir Errors 0
Ir Unknown Protos 0
Out Octets. 4262935937
Out Ucast Packets 266616002
0ut NUcast Packets 11862
Out Discards 0
Out Errors 0
Tabla 28 - Pagina web Ethernet Statistics
Campo Especifica
Ethernet Port 1 (estas definiciones se aplican a los mismos campos en la seccion Ethernet Port 2)
Interface State Si el puerto esté activado o desactivado. Active o Inactive indican si hay un cable conectado.
Link Status Si el puerto estd bloqueado para tramas de protocolo DLR.
Speed Si el puerto Ethernet esté operando a 10 0 a 100 MBps.
Duplex Si el puerto Ethernet esta operando en half-duplex o full-duplex.
Autonegotiate Status Si la velocidad de puerto y el modo ddplex fueron determinados mediante autonegociacion o si se configuraron
manualmente.
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Tabla 28 - Pagina web Ethernet Statistics

Campo Especifica

Media Counters Port 1

Alignment Errors

Una trama con un ndmero de bits que no es mltiplo entero de ocho.

FCS Errors

Una trama de ocho bits, de los cuales por lo menos uno se ha alterado.

Single Collisions

El ndmero de paquetes de salida que encontraron solo una colision durante la transmision.

Multiple Collisions

El ndmero de paquetes de salida que encontraron entre 2 y 15 colisiones durante la transmision.

SQE Test Errors

Una prueba para detectar el circuito de colision presente entre un transceiver y una tarjeta de interface de redes (NIC).

IMPORTANTE: Puesto que la mayoria de las tarjetas NIC ya tienen un transceiver integrado, la prueba SQE no es
necesaria. Ignore este contador de medios fisicos.

Deferred Transmissions

El ndmero de paquetes de salida cuya transmision fue postergada porque la red estaba ocupada cuando se intentd
enviarlos inicialmente.

Late Collisions

El nimero de veces que dos dispositivos transmiten datos simultdneamente.

Excessive Collisions

El ndmero de tramas que experimentan 16 colisiones consecutivas.

MACTransmit Errors Tramas con las que fall6 la transmision debido a un error de transmision de subcapa MAC interna.

Carrier Sense Errors Ndmero de veces que la condicién de deteccién de portadora se perdié o nunca se logré al intentar transmitir una
trama.

Frame Too Long El ndmero de paquetes de entrada que exceden el tamafio maximo de paquete Ethernet.

MAC Receive Errors Tramas con las que fall6 la recepcion en la interface Ethernet debido a un error de recepcién de subcapa MACinterna.
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Notas:
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Apéndice A

ENET-UM0O0TM-ES-P,
noviembre de 2014

ENET-UMOO1L-ES-P,
marzo de 2014

Historial de cambios

Tema Pagina
ENET-UMO01M-ES-P, noviembre de 2014 109
ENET-UMOO1L-ES-P, marzo de 2014 109
ENET-UMO01K-ES-P, febrero de 2013 110
ENET-UMO001J-ES-P, mayo de 2011 110
ENET-UMO01I-ES-P, enero de 2010 110
ENET-UMOOTH-ES-P, septiembre de 2009 110
ENET-UMO01G-ES-P, noviembre de 2008 m
ENET-UMO01F-ES-P, noviembre de 2006 m
ENET-UMOO1E-ES-P, enero de 2006 m
ENET-UM001D-ES-P, julio de 2005 m
ENET-UMO001C-ES-P, octubre de 2004 m
ENET-UMO001B-ES-P, junio de 2004 112

En este apéndice se resumen las revisiones de este manual. Consulte este apéndice
si necesita informacion para determinar los cambios que se han realizado a lo
largo de las diferentes revisiones. Puede resultarle especialmente util si tiene
pensado actualizar el hardware o el software en funcidn de la informacién afiadida
en las revisiones anteriores de este manual.

Cambio

Se actualizd la seccion Recursos adicionales

Se afiadid informacin sobre las consideraciones de ajuste de puerto

Se afiadid la seccion sobre codificacidn electronica

Se actualizd la informacién sobre |a red de anillo a nivel de dispositivos

Se actualizaron las referencias la resolucién de problemas de diagndstico

Se afiadid informacion sobre cémo obtener acceso a las paginas web

Cambio

Se afiadieron ilustraciones de 1769-AENTR a nivel del sistema

Se afiadid informacidn acerca de las paginas web de diagndstico de 1769-AENTR

Se afiadid informacion acerca de la resolucion de problemas de 1769-AENTR con las paginas web
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ENET-UMO01K-ES-P,
febrerode 2013

ENET-UMO001J-ES-P,
mayo de 2011

ENET-UMOO1I-ES-P,
enero de 2010

ENET-UMOOTH-ES-P,
septiembre de 2009
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Cambio

Se afiadieron referencias a los médulos 1756-EN2TSCy 1756-EN2TRTXT

Se reemplazaron las referencias al software RSLogix 5000 por las referencias al entorno Studio 5000

Se afiadieron los dltimos controladores CompactLogix 1769-Lx

Se realizaron cambios menores a los procedimientos para envio de correo electrénico

Cambio

Se actualizd la seccion Descripcién general de EtherNet/IP

Se actualizd la seccion Configurar un supervisor en una red de anillo a nivel de dispositivos

Se eliminaron estas secciones:

» Especificaciones de la red EtherNet/IP

+ Conexiones de la red EtherNet/IP

« Descripcién general de la red EtherNet/IP

« Diagnésticos de monitor

+ Resolucién de problemas de un médulo EtherNet/IP
+ Comunicaciones USB en serie

« Indicadores de estado

» (able defibray conector LC

« Configurar switches Stratix

Cambio

Descripcidn de las tomas de fibra 1783-ETAP1F y 1783-ETAP2F EtherNet/IP en el capitulo Descripcién general de
EtherNet/IP

Se actualizd la seccion sobre productos de Rockwell Automation de tecnologia con switch integrado

Indicadores de estado de tomas 1783-ETAP, 1783-ETAP1F y 1783-ETAP2F EtherNet/IP

Cambio

Se afiadieron nuevos productos al capitulo Descripcién general de EtherNet/IP

Configurar un supervisor en una red de anillo a nivel de dispositivos

Se afiadid informacidn sobre los indicadores de estado de toma 1783-ETAP EtherNet/IP

Se afiadid informacién sobre los indicadores de estado del adaptador 1734-AENT y 1734-AENTR Ethernet/IP POINT 1/0

Se afiadid informacidn sobre los indicadores de estado del adaptador 1738-AENTR ArmorPOINT® I/0 EtherNet/IP de 2
puertos
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ENET-UM001G-ES-P,
noviembre de 2008

ENET-UMOO1F-ES-P,
noviembre de 2006

ENET-UMOO1E-ES-P,
enero de 2006

ENET-UM001D-ES-P,
julio de 2005

ENET-UMO01C-ES-P,
octubre de 2004

Cambio

Se afiadid informacion sobre nuevos modulos, como los controladores compactos 1756-EN2F, 1769-L23E-QBx

Se afiadid informacién sobre los sistemas de control de E/S de seguridad en EtherNet/IP

Se afiadid informacin sobre la configuracién de switches Stratix

Se afiadid informacion sobre la configuracion de intervalo solicitado entre paquetes (RPI)

Se afiadid informacién sobre resolucién de problemas en un médulo EtherNet/IP

Se afiadid informacidn sobre el conector de cable de fibray LC

Se afiadid informacion sobre cémo interpretar los indicadores de estado

Se afiadieron indicadores de estado del mddulo 1756-ENBT EtherNet/IP

Se afiadieron indicadores de estado de los controladores 1769-L23E-QB1B y 1769-L23E-QBFC1B

Cambio

Se afiadid informacion sobre el mddulo 1756-EN2T

Se afiadio informacion sobre el modulo 1734-AENT

Se afiadi6 informacion sobre el médulo 20-COMM-E

Se afiadid informacidn sobre el médulo 22-COMM-E

Se afiadi6 informacion sobre la configuracion de la direccién de red IP

Se afiadid informacién sobre la conexion al puerto USB

Se afiadieron los indicadores de estado del adaptador 1734-AENT Ethernet/IP POINT /0

Cambio

Se afiadid la descripcion general de 1768-ENBT

Se afiadid informacion sobre los indicadores LED del mddulo

Se afiadid informacidn sobre las conexiones de la red EtherNet/IP

Cambio

Se afiadid informacidn sobre la compatibilidad de los controladores 1769-L35E que usan la revision de firmware 15.01
con la deteccion de direcciones IP duplicadas

Se afiadid informacidn sobre los indicadores LED 1769-L32E y 1769-L35E

Cambio

Los siguientes mddulos son compatibles con la capacidad de correo electrénico:
« 1756-ENBT, revision de firmware 3.3

+ 1788-ENBT, revision de firmware 2.1

+ 1769-L32Ey 1769-L35E, todas las revisiones de firmware
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ENET-UM001B-ES-P,
junio de 2004

112

Cambio

Se afiadid la descripcion de la nueva funcion de deteccion de direcciones IP duplicadas. Los siguientes modulos
EtherNet/IP son compatibles con la deteccién de direcciones IP duplicadas:

+ 1756-ENBT, revision de firmware 3.2

+ 1788-ENBT, revision de firmware 2.1

Se afiadid informacion sobre el intercambio de direccion IP

Informacidn adicional sobre el uso del direccionamiento DNS

Informacion adicional respecto a los formatos de comunicacién

Se actualizaron las paginas de diagnéstico basado en la web

Correcciones en las certificaciones de mddulo
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Servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Rockwell Automation ofrece informacién técnica en Internet para proporcionarle asistencia a la hora de utilizar sus

productos. En http://www.rockwellautomation.com/support podré encontrar notas técnicas y de aplicacion,

ejemplos de cédigos y vinculos a service packs de software. También puede visitar nuestro centro de asistencia técnica
en hteps://rockwellautomation.custhelp.com/, donde encontrard actualizaciones de software, informacién técnica,
chat y foros de asistencia técnica, respuestas a preguntas frecuentes, y podrd registrarse a fin de recibir actualizaciones de
notificacién de productos.

Asimismo, ofrecemos programas de asistencia técnica para la instalacidn, la configuracion y la resolucién de problemas.
Para obtener mds informacién, comuniquese con el distribuidor o representante de Rockwell Automation correspondiente

a su localidad, o visite http://www.rockwellautomation.com/services/online-phone.

Asistencia para la instalacion

Si se presenta algtn problema durante las primeras 24 horas posteriores a la instalacidn, revise la informacién incluida en
este manual. También puede comunicarse con el servicio de asistencia técnica al cliente para obtener ayuda inicial con la
puesta en marcha del producto.

Estados Unidos o Canada 1.440.646.3434

Fuera de Estados Unidos o Canada | Utilice Worldwide Locator en http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/support/overview.page, o comuniquese con el
representante de Rockwell Automation.

Devolucion de productos nuevos

Rockwell Automation verifica todos sus productos antes de que salgan de la fibrica para ayudar a garantizar su perfecto
funcionamiento. No obstante, si el producto no funciona y es necesario devolverlo, siga estos procedimientos:

En Estados Unidos Comuniquese con el distribuidor. Deberd indicar al distribuidor un nimero de caso de asistencia técnica al cliente (llame al nimero de
teléfono anterior para obtener uno) a fin de completar el proceso de devolucidn.

Fuera de Estados Unidos Comuniquese con el representante local de Rockwell Automation para obtener informacion sobre el procedimiento de devolucion.

Comentarios sobre la documentacion

Sus comentarios nos ayudaran a atender mejor sus necesidades de documentacién. Si tiene sugerencias sobre
cémo mejorar este documento, llene el formulario que encontrard en la publicacién RA-DU002, disponible en

http://www.rockwellautomation.com/literature/.

Rockwell Automation mantiene informacion medioambiental actualizada sobre sus productos en su sitio web en
http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/about-us/sustainability-ethics/product-environmental-compliance.page.

www.rockwellautomation.com

Oficinas corporativas de soluciones de potencia, control e informacién

Américas: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europa/Medio Oriente/Africa: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Bélgica, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
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Argentina: Rockwell Automation S.A., Alem 1050, 5° Piso, CP 1001AAS, Capital Federal, Buenos Aires, Tel.: (54) 11.5554.4000, Fax: (54) 11.5554.4040, www.rockwellautomation.com.ar

Chile: Rockwell Automation Chile S.A., Luis Thayer Ojeda 166, Piso 6, Providencia, Santiago, Tel.: (56) 2.290.0700, Fax: (56) 2.290.0707, www.rockwellautomation.cl
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